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Napęd elektryczny z wbudowanym
odbiornikiem radiowym
i detekcją przeszkód

DC 305
jednokanałowy 

DC 306
pięciokanałowy 

DC 313
piętnastokanałowy

DC 308 beige
piętnastokanałowy
z zegarem

DC 409
zegar bezprzewodowy

DC 315
jednokanałowy 
ścienny

DC 316
dwukanałowy 
ścienny

Wyłączniki krańcowe regulowane pilotem
Możliwość zaprogramowania do 20 nadajników

Łatwa instalacja

Szeroki wybór adaptacji i uchwytów

NAPĘD Z WBUDOWANYM ODBIORNIKIEM RADIOWYM 
I DETEKCJĄ PRZESZKÓD - SERIA 45E

Detekcja przeszkód w dwóch kierunkach
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NAPĘD Z WBUDOWANYM ODBIORNIKIEM RADIOWYM 
I DETEKCJĄ PRZESZKÓD - SERIA 45E
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Należy pamiętać aby podczas dodawania nadajnika nie odłączać napędu od zasilania.

Należy pamiętać aby podczas kasowania pamięci nie odłączać napędu od zasilania.

napędu.

PROGRAMOWANIE
DC 61/DC 115 LUB
DC 48/DC 48 JAKO
PIERWSZEGO PILOTA
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NAPĘD Z WBUDOWANYM ODBIORNIKIEM RADIOWYM 
I DETEKCJĄ PRZESZKÓD - SERIA 45E

Należy pamiętać aby podczas programowania nie odłączać napędu od zasilania.

Należy pamiętać, aby podczas dodawania nadajnika nie odłączać napędu od zasilania.
System SMART TOUCH DC135 należy programować do rolety, która jest już sterowana dowolnym nadajnikiem bezprzewodowym serii DC.

1. Używając aktywnego pilota ustawiamy pancerz w odpowiednim położeniu (istnieje 
    możliwość korygowania tego położenia).

2. Kiedy pancerz znajdzie się na odpowiedniej wysokości, zatrzymujemy napęd (przycisk STOP). Aby potwierdzić 
    wybrane położenie wciskamy przycisk STOP 6 razy, po prawidłowym wykonaniu tej czynności napęd 
    wykona dwa krótkie ruchy góra-dół.

3. Aby zaprogramować drugie położenie krańcowe, uruchamiamy napęd w przeciwnym kierunku. 
    Kiedy pancerz znajdzie się na odpowiedniej wysokości, zatrzymujemy napęd (przycisk STOP). Aby potwierdzić wybrane 
    położenie wciskamy przycisk STOP 6 razy, po prawidłowym wykonaniu tej czynności napęd 
    wykona dwa krótkie ruchy góra-dół.

4. Po prawidłowym wykonaniu powyższych czynności napęd automatycznie wyjdzie z trybu 
    programowania położeń krańcowych.

Urządzenie wykona
krótkie ruchy GÓRA/DÓŁ

Nadajnik został 

Wcisnąć przycisk
programowania
(SETUP) w DC 135

Wcisnąć przycisk
programowania (P2)
na pilocie A dwa razy.

Wcisnąć 1 raz przycisk
programowania (P2)
na pilocie A.

Wcisnąć 1 raz przycisk
programowania (P2)
na pilocie A.

Wcisnąć przycisk
GÓRA na pilocie A

Wcisnąć 1 raz przycisk
programowania (P2)
na pilocie A.

Wcisnąć 1 raz przycisk
programowania (P2)
na pilocie A.

Wcisnąć przycisk
DÓŁ na pilocie A

zaprogramowany

Aby zaprogramować położenia krańcowe należy wprowadzić napędy w tryb programowania tych położeń.
Dłuższa niż 10 sekund przerwa miedzy kolejnymi wciśnieciami przycisku spowoduje automatyczne wyjście bez zapisania wprowadzonych zmian.

AKTYWACJA TRYBU
PROGRAMOWANIA 
POŁOŻEŃ KRAŃCOWYCH

PROGRAMOWANIE
POŁOŻEŃ
KRAŃCOWYCH

KASOWANIE POŁOŻEŃ
KRAŃCOWYCH

Napęd znajduje się 
w trybie pgoramowania 
położeń krańcowych.

Urządzenie wykona
krótkie ruchy GÓRA/DÓŁ

Wcisnąć 6 razy
przycisk STOP

Urządzenie wykona
krótkie ruchy GÓRA/DÓŁ

Wcisnąć 6 razy
przycisk STOP

Kasowania dokonujemy bez odłączania napięcia. Należy pamiętać, że skasowane zostają położenia górne i dolne.
Kasowanie powoduje również wyjście napędu z trybu programowania położeń krańcowych.

Położenia krańcowe
zostały skasowane


