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Praca wszystkich urzadzen na czestotliwosci 433 MHz
Wszystkie urzadzenia przystosowane do pracy z zasilaniem 230 V/50 Hz
Wersja nr A/00

DANE TECHNICZNE

Mozliwos¢ zaprogramowania do 20 nadajnikéw
Wytaczniki kraricowe regulowane pilotem
tatwa instalacja

Naped elektryczny z wbudowanym Detekcja przeszkod w dwoch kierunkach
odbiornikiem radiowym Szeroki wybor adaptacji i uchwytow
i detekcja przeszkod

ZASIEG PRACY
Roleta z silnikiem sterowana zdalnie
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>) /‘ L1 L2 Czestotliwosé
g L1 teren otwarty W pomieszczeniach | pracy systemu
" 230V/50Hz 200 m 35m 433,92 MHz

PILOTY m
l pilot pieciokanatowy = pilot jednokanatowy x 5  (jeden kanat moze sterowac 20 odbiornikami)
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DC90,DC92 DC93; DC94 DC112,DC170  DC250,DC251 DC262 DCé61 DC115 DC135 DC116
jednokanatowy  dziewieciokanatowy;  nadajnik z funkcja jednowanatowy pietnastokanatowy przenosny przenosny Smart Touch Czujnik storica
pieciokanatowy  pietnastokanatowy czasowq pieciokanatowy zminiaturyzowany  zminiaturyzowany listwa dotykowa i wiatru
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E: o o o

DC111 DC48, DC49 DC229, DC230 DC174,DC176 DC104,DC105 DC106; DC107 DC168 DC169

jednokanatowy jedno-, dwukanatowy nadajnik $cienny nadajnik zmozliwoécia ~ jednokanatowy dziewieciokanatowy;  jednokanatowy pietnastokanatowy

éfunkq? czasowa nadajnik $cienny jedno-, dwukanatowy  sterowania swiattem pieciokanatowy pigtnastokanatowy zfunkcja czasowa  z funkcja czasowa
o montazu na cianie

O

DC 305 DC 306 DC313 DC 308 beige DC 409 DC315 DC316
jednokanatowy pieciokanatowy pietnastokanatowy pietnastokanatowy zegar bezprzewodowy jednokanatowy dwukanatowy
zzegarem Scienny Scienny

:VINSTN/:'I/-\I;COJVI\\IA /*'irzeW(,d zasilajacy Spos6b zamocowania przewodu zasilajacego i anteny
)

/
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Antena

Optymalne odlegtosci montazowe
1. Minimalna odlegtos¢ odbiornika od podtoza > 1,5m

230V/50 Hz 1 niebieski = neutralny COM
m zgodnie z tabliczka 2 brazowy =faza L 2. Minimalna odlegto$¢ odbiornika od sufitu i $cian >0,3 m
znamionowa produktu 2oV/soHz @ zielony /26ty = uziemienie 3. Minimalna odlegtos¢ miedzy odbiornikami > 0,2 m
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PROGRAMOWANIE:

PIERWSZEGO
NADAJNIKA

Whaczy¢
zasilanie

| DETEKCJA PRZESZKOD - SERIA 45E

Wecisng¢ dwukrotnie
przycisk programowania
(P2) na pilocie.

_ Wecisng¢ 1 raz

Przerwa pomiedzy kolejnymi uruchomieniami powinna wynosi¢ minimum 5 sekund.
Odbiornik moze by¢ sterowany maksymalnie 20 nadajnikami.
Wprowadzenie nowego nadajnika ta metoda spowoduje bezpowrotne skasowanie poprzednich ustawien.

Wcisna¢ 1 raz
przycisk GORA

przycisk DOL

OK

Zatwierdzenie zmian

napedem zgodnie ze
wskazéwkami zegara

OK

Zatwierdzenie zmian
Przycisk DO steruje

napedem zgodnie ze
wskazéwkami zegara

AVYOODA

TECHNOLOGY

Przycisk GORA steruje

"
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- - - OK
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Wecisnac 2 raz przycisk Wecisnac 1 raz przycisk
programowania (P2) programowania (P2) )
na pilocie A. na pilocie B. Pilot zostat
Zzaprogramowany
KA OWANIEBAMIEC] Kasowanie pilota oznacza wykasowanie wszystkich kodéw z pamieci urzadzenia.
ODBIORNIKA . N R AN ) [
Nalezy pamietac aby podczas kasowania pamieci nie odtagczac¢ napedu od zasilania.
’
7 ﬁ
77
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= - = =  OK \
\’/ \/L’
N Wecisnac 1 raz przycisk Wecisnac przycisk Wcisnac 1 raz przycisk
programowania (P2) STOP na tym programowania (P2)

Wszystkie aktywne
nadajniki zostaty usuniete
z pamieci napedu.

na dowolnym pilocie. samym pilocie. na tym samym pilocie.

PROGRAMOWANIE
DC61/DC115LUB

Przerwa pomiedzy kolejnymi uruchomieniami powinna wynosi¢ minimum 5 sekund.
Odbiornik moze by¢ sterowany maksymalnie 20 nadajnikami.

DC 48/DC 48 JAKO Wprowadzenie nowego nadajnika tg metoda spowoduje bezpowrotne skasowanie poprzednich ustawien.
PIERWSZEGO PILOTA
o
= =1 o Zatwierdzenie zmian
5 0 @ @ p | O Weisnac 1 raz Y Przycisk GORA steruje
fim]| — przycisk GORA napedem zgodnie ze
B [ 3 @ wskazéwkami zegara
2 o LJ
A OK
Wi ~ Weisnac 1 raz - Zatwierdzenie zmian
q,ICZy.C Jednoczesnie wcisnaé przycisk DO Przycisk DO steruje
zasilanie przyciski programowania napedem zgodnie ze

[A]+ [O] dwukrotnie wskazéwkami zegara

PROGRAMOWANIE Tylko w trybie pracy recznej.
Wprowadzenie nowego nadajnika tg metoda spowoduje bezpowrotne skasowanie poprzednich ustawien.

Dtuzsza niz 10 sekundy przerwa miedzy kolejnymi wcisnieciami przycisku spowoduje automatyczne wyjscie bez zapisania wprowadzonych zmian.

NADAJNIKA DC111
JAKO PIERWSZEGO

& OK
@@ ' D Weisnaé 1 raz Zatwierdzenie zmian
2o o k i 4 ;
() (€] przycisk GORA - Przycisk GORA stgruje
OO napedem zgodnie ze
B -) - wskazéwkami zegara
o o EE]
S — oK
Wecisng¢ 1 raz . . .
! s ) oG isk DOL - Zatwierdzenie zmian
Wiaczy¢ Wcisnac przycisk przycis Przycisk DOt steruje
zasilanie ZMIANY CZASU/

napedem zgodnie ze

PROGRAMOWANIA wskazéwkami zegara

dwukrotnie.
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TECHNOLOGY
PROGRAMOWANIE System SMART TOUCH DC135 nalezy programowac do rolety, ktéra jest juz sterowana dowolnym nadajnikiem bezprzewodowym serii DC.
SYSTEMU m Nalezy pamieta¢, aby podczas dodawania nadajnika nie odtaczaé napedu od zasilania.
SMART TOUCH DC135
[A]]
. OK
-) - -) o
Nadajnik zostat
a zaprogramowany
Wecisnac przycisk Wecisnac przycisk
programowania (P2) programowania
na pilocie A dwa razy. (SETUP) w DC 135
AKTYWACJA TRYBU Aby zaprogramowac¢ potozenia krarficowe nalezy wprowadzi¢ napedy w tryb programowania tych potozen.
PROGBAMOWA,MA Dtuzsza niz 10 sekund przerwa miedzy kolejnymi wcisnieciami przycisku spowoduje automatyczne wyjscie bez zapisania wprowadzonych zmian.
POLOZEN KRANCOWYCH Nalezy pamietac aby podczas programowania nie odtgcza¢ napedu od zasilania.
- = - A - OK
= Naped znajduje sie
w trybie pgoramowania
Wcisnac 1 raz przycisk Wcisnaé przycisk Wcisna¢ 1 raz przycisk Urzadzenie wykona potozen krancowych.
programowania (P2) GORA na pilocie A programowania (P2) krétkie ruchy GORA/DOL
na pilocie A. na pilocie A.
PROGRAMOWANIE
POLOZEN R ) . X X X L
KRANCOWYCH 1. Uzywajac aktywnego pilota ustawiamy pancerz w odpowiednim potozeniu (istnieje

mozliwos¢ korygowania tego pofozenia).

2. Kiedy pancerz znajdzie sie na odpowiedniej wysokosci, zatrzymujemy naped (przycisk STOP). Aby potwierdzi¢
wybrane potozenie wciskamy przycisk STOP 6 razy, po prawidtowym wykonaniu tej czynnosci naped
wykona dwa krétkie ruchy géra-dét.

Wcisnac 6 razy Urzadzenie wykona
przycisk STOP krotkie ruchy GORA/DOL
3. Aby zaprogramowac drugie potozenie kraricowe, uruchamiamy naped w przeciwnym kierunku.
Kiedy pancerz znajdzie sie na odpowiedniej wysokosci, zatrzymujemy naped (przycisk STOP). Aby potwierdzi¢ wybrane
potozenie wciskamy przycisk STOP 6 razy, po prawidtowym wykonaniu tej czynnosci naped
wykona dwa krétkie ruchy goéra-dét.

Wcisqqc’ 6 razy Urzadzenie wykona
przycisk STOP krétkie ruchy GORA/DOL

4. Po prawidtowym wykonaniu powyzszych czynnosci naped automatycznie wyjdzie z trybu
programowania potozen kraricowych.

KASOWANIE POLOZEN ) ) ) o . s ) AR
KRANCOWYCH Kasowania dokonujemy bez odtaczania napiecia. Nalezy pamiegtac, ze skasowane zostajg potozenia gérne i dolne.
Kasowanie powoduje réwniez wyjscie napedu z trybu programowania potozen kraricowych.

- g - OK
Potozenia kraricowe
zostaty skasowane
Wcisng¢ 1 raz przycisk Wcisna¢ przycisk Wcisngc 1 raz przycisk
programowania (P2) DOL na pilocie A programowania (P2)
na pilocie A. na pilocie A.
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