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TECHNOLOGY

433mHz QA

Praca wszystkich urzadzen na czestotliwos$ci 433 MHz
Wszystkie urzadzenia przystosowane do pracy z zasilaniem 230V /50 Hz
Wersja nr A/00

DANE TECHNICZNE
= Odbiornik bezprzewodowy do sterowania jednym napedem

: = Klasa szczelnosci IP65
Wymiary:
Napgd elektryczny 4 4 = Solidna obudowa
= Wbudowana antena

= Niewielkie wymiary
100 mm = Mozliwos¢ zaprogramowania do 20 nadajnikéw
= Sygnalizacja dzwiekowo-ruchowa
= tatwa instalacja
20 mm

A
Odbiornik jednokanatowy DC73A 25mm

ZASIEG PRACY

L1 L2 Czestotliwosé
teren otwarty w pomieszczeniach | pracy systemu
230V/50Hz 200 m 35m 433,92 MHz
PILOTY m o
I pilot pieciokanatowy = pilot jednokanatowy x 5  (jeden kanat moze sterowac 20 odbiornikami)
i
@
LS
DC90 DC92 DC93; DC94 DC112 DC170 DC61 DC115 DC135 DC116
jednokanatowy pieciokanatowy dziewieciokanatowy; jednokanatowy pietnastokanatowy przenosny przenosny Smart Touch Czujnik storica
pietnastokanatowy z funkcja czasowa z funkcja czasowq zminiaturyzowany ~ zminiaturyzowany listwa dotykowa i wiatru
[ (@] a9
o Xl XeiXs) © © © ©
DC111 DC48 DC49 DC104 DC105 DC106; DC107 DC168 DC169
jednokanatowy jednokanatowy do dwukanatowy do jednokanatowy pigciokanatowy dziewieciokanatowy; jednokanatowy pietnastokanatowy
z funkcja czasowq montazu na $cianie montazu na $cianie pietnastokanatowy  zfunkcja czasowa zfunkcja czasowa

do montazu na $cianie

=

INSTALACJA
MONTAZOWA

S
©
©

niebieski = neutralny N
brazowy = faza L

I

Optymalne odlegtosci montazowe

230V/50 Hz ; SZES,SI:;ZT;JTI"Y com 1. Minimalna odlegtos¢ odbiornika od podtoza > 1,5m
zgodnie z tabliczka 3 brazowy =faza2 v 2. Minimalna odlegtos¢ odbiornika od sufitu i scian > 0,3 m
znamionowa produktu 230V/50 Ha —— O zielony/z6tty = uziemienie ® 3. Minimalna odlegtos¢ miedzy odbiornikami > 0,2 m

PROGRAMOWANIE: Przerwa pomiedzy kolejnymi uruchomieniami powinna wynosi¢ minimum 5 sekund

PIERWSZEGO Odbiornik moze by¢ sterowany maksymalnie 20 nadajnikami.
NADAJNIKA

OK
Zatwierdzenie zmian
& Weisna¢ 1 raz m) Przycisk GORA steruje
przycisk GORA napedem zgodnie ze ‘
B - - wskazédwkami zegara
o o v
A ‘ o, OK Roleta wykona dwa
- Wesnacraz o 7atierdzenie zmian @' dhuisze ruchy GORA/DOL
Wihaczy¢ Roleta wyda dzwiek ,BIP”". Wcisna¢ dwukrotnie przycisk DOL Przycisk DOL steruje i wyda kilka krotkich
zasilanie Urzadzenie wykona przycisk programowania napedem zgodnie ze sygnatéw dzwiekowych
krétkie ruchy GORA/DOL (P2) na pilocie. wskazéwkami zegara
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Przerwa pomiedzy kolejnymi uruchomieniami powinna wynosi¢ minimum 5 sekund
Odbiornik moze by¢ sterowany maksymalnie 20 nadajnikami.
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Roleta wykona dwa
Wecisna¢ 1 raz przycisk Roleta wyda dzwiek ,BIP”. Wecisna¢ 1 raz przycisk Wcisna¢ 1 raz przycisk  dtuzsze ruchy GORA/DOL
programowania (P2)  Urzadzenie wykona programowania (P2)  programowania (P2) i wyda kilka krétkich Pilot zostat
na pilocie A. krotkie ruchy GORA/DOL  na pilocie A. na pilocie B. sygnatéw dzwiekowych zaprogramowany
KASOWANIE PAMIECI Kasowanie pilota oznacza wykasowanie wszystkich kodéw z pamieci urzadzenia
ODBIORNIKA DC73A lI‘ P Y y pamigci urza
AT 8]
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Roleta wykona dwa
dtuzsze ruchy GORA/DOL  Wszystkie aktywne

i wyda kilka krotkich nadajniki zostaty usuniete
sygnatow dzwiekowych z pamieci DC73A

Wecisna¢ 1raz przycisk  Roleta wyda dzwiek ,BIP”.
programowania (P2) Urzadzenie wykona
na dowolnym pilocie.  krétkie ruchy GORA/DOL
Dtuzsza niz 10 sekund przerwa miedzy kolejnymi wcisnieciami przycisku spowoduje automatyczne wyjscie bez zapisania wprowadzonych zmian.
Odbiornik moze by¢ sterowany maksymalnie 20 nadajnikami.

Wecisnac przycisk  Wcisnaé 1 raz przycisk
STOP na tym programowania (P2)
samym pilocie na tym samym pilocie.
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Roleta wykona dwa
Wiaczy¢ Wecisnac 1raz przycisk  Roleta wyda dzwiek ,BIP”. Nacisna¢ przycisk Wecisna¢ 1 raz przycisk dtuzsze ruchy GORA/DOL Po jednokrotnym wcisnieciu
zasilanie programowania (P2)  Urzadzenie wykona GORA na pilocie ~ Programowania (P2) i wyda kilka krotkich przycisku kierunku na pilocie

na pilocie A. krotkie ruchy GORA/DOL na pilocie A. sygnatow dzwiekowych silnik wykona 1/16 obrotu

PROGRAMOWANIE
PILOTA DC61
LUB DC115 JAKO

Przerwa pomiedzy kolejnymi uruchomieniami powinna wynosi¢ minimum 5 sekund
Odbiornik moze by¢ sterowany maksymalnie 20 nadajnikami.

PIERWSZEGO PILOTA OK
i DC48/DC49 py ) Weisnac 1 Zatwierdzenie zmian
cisnaclraz o Przycisk GORA steruje
(=) . 4
= 0 przycisk GORA napedem zgodnieze 4 B
- - @ wskazéwkami zegara "
PR— o N OK
s Roleta wykona dwa
- Weisnac 1 raz m) Zatwierdzenie zmian ’ dtuzsze ruchy GORA/DOL
Wiaczy¢ Roleta wyda dzwiek ,BIP". Jednoczesnie wcisnac przycisk DOL Przycisk DOL steruje i wyda kilka krotkich
zasilanie Urzadzenie wykona przyciski programowania napedem zgodnie ze sygnatow dzwiekowych
krétkie ruchy GORA/DOL [A]+ [O] dwukrotnie wskazéwkami zegara
PROGRAMOWANIE Tylko w trybie pracy recznej.
NADAJNIKA DC111 Wprowadzenie nowego nadajnika tg metoda spowoduje bezpowrotne skasowanie poprzednich ustawien.
JAKO PIERWSZEGO Dtuzsza niz 4 sekundy przerwa miedzy kolejnymi wcisnieciami przycisku spowoduje automatyczne wyjscie bez zapisania wprowadzonych zmian.
[O]m] OK
O] (D ., Zatwierdzenie zmian
o o (D) DIWIEK ’ ©) V\Ssgzﬁ ég;A m) Przycisk GORA steruje
00 ,DIDL." przy napedem zgodnie ze ‘ ‘v
- - - wskazowkami zegara =
) ) (o))
‘ (D Weisna¢ 1 raz OK Roleta wykona dwa
. - ) o ) ©]C] rzycisk DO¢ ™ Zatwierdzenie zmian dtuzsze ruchy GORA/DOL
Wiaczye Roleta wyda dzwigk ,BIP". Weisna¢ przycisk przycis Przycisk DO steruje i wyda kilka krotkich
zasilanie Urzadzenie wykona ZMIANY CZASU/ napedem zgodnie ze sygnatéw dzwiekowych

PROGRAMOWANIE

SYSTEMU
SMART TOUCH DC135

krétkie ruchy GORA/DOL

1Al

Wecisna¢ przycisk

PROGRAMOWANIA x2.

Centralka wyda dzwiek

wskazéwkami zegara

-

Wecisna¢ przycisk Weisna¢ przycisk

programowania (P2)
na pilocie A jeden raz.

i wykona dwa krétkie
ruchy GORA/DOL

programowania (P2)

na pilocie A jeden raz.

programowania
(SETUP) w DC135

Roleta wykona dwa
dtuzsze ruchy GORA/DOL
i wyda kilka krotkich
sygnatéw dzwiekowych
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