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1. SCHEMATY PODtACZENIOWE SItOWNIKOW OGOLNE ZASADY
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1.1 NAJPROSTSZA WERSJA STEROWANIA

Sterowanie w najprostszej wersji sktada sie z:
a. jednego sitownika
b. jednego przetacznika

Sitownik 1

Przetacznik

Sitownik 1

Przelgeznik

Po osiagnieciu potozenia krancowego rozwarciu ulega wytacznik E1. Jezeli sitownik zostanie teraz zasilony w obydwu kierunkach
to zacznie on najpierw obracac¢ sie do momentu zwarcia styku przetacznika E1 powodujac tym samym zwarcie kondensatora.
Prad zwarciowy moze przyja¢ bardzo duzg warto$¢ - prowadzi to w konsekwencji do statego zwarcia stykow wytacznika a tym
samym do braku pozycji krancowej w danym kierunku.

Uwaga!
Kazdy sitownik musi by¢ zasilany w sposéb uniemozliwiajgcy podanie zasilania na oba kierunki obrotu.
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2. NIEDOPUSZCZALNE PODtLACZENIE ROWNOLEGLE

SILOWNIK 2

SIEOWNIK 1

—
N

AR A

Przy nacisnigciu przycisku S1 obydwa sitowniki obracajg sie w tym samym kierunku. Jezeli sitownik 1 osiggnie potozenie krancowe
otwiera sie przetacznik krancowy E1. Sitownik 2 jednak jeszcze pracuje i witacza poprzez napigcie powrotne sitownik 1 ale

w przeciwnym kierunku. To powoduje, ze E1 zamyka sig i sitownik 1 zaczyna sig obraca¢ w pierwotnym kierunku. Przez krétki czas
sitownik 1 znéw osiggnie potozenie krancowe i tym samym otwiera sie przetgcznik krancowy E1. Tg kolejnos¢ przetgczen widaé

w ruchu wahadlowym pancerza.W zwigzku z tym ze napiecie powrotne wynosi do 1000 V przetaczniki krancowe sg przecigzone

i krancéwki ulegng uszkodzeniu.

Uwaga!
Kazdy sitownik musi by¢ podtgczony do oddzielnego obwodu wyjsciowego.
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3. STEROWANIE ZA POMOCA PRZEKAZNIKA MR-2

Przekaznik MR-2 stosuje sie w sytuacji gdy jeden sitownik ma by¢ obstugiwany z kilku miejsc. Dzieki temu rozwigzaniu sitownik
moze by¢ wysterowany przez jeden z réwnolegle potaczonych przetgcznikdéw impulsowych. Pojedyncze nacisniecie przycisku
powoduje wykonanie polecenia w sekwencji GORA-STOP-DOL-STOP...itd.

Netz
L1 N PE

[© o

Sitownik

Przekaznik
MR-2

Wybieranie okreslonego kierunku ruchu (GORA, DOL) nie jest mozliwe.

e )
Siotwnik
A
Przekaznik MR-2
230V
2
L J

Przekaznik MR-2 nie odtacza zasilania od sitownika jesli nie zostatlo wydane polecenie STOP. Silownik wytacza sie dzigki
osiagnieciu potozenia ustalonego przy uzyciu wylacznikéw krancowych!
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4. LUMINA

LACZNIK ZALUZJOWY Z AUTOMATYCZNYM STEROWANIEM

e )
- N
7 ) 5
o &
12
v
10:30
]
Do
Opis przyciskéw:
LIV LI ald 1 - Dét
1 \_ ) 2 - Tryb
\ /} 3 - Gora
4 — Reset
2 3 5 — Set
\ J

Dane techniczne:

Znamionowe napiecie pracy:

Napigcie taczenia:

Obcigzenie stykow:

Zakres temperatury pracy:

Czas podawanego automatycznie impulsu:
Okres podtrzymania ustawien w przypadku
zaniku napiecia:

Rodzaj ochrony:

Klasa ochrony:

Zgodnos¢:

Instalacja, sterowanie:

1. Prosze przyporzadkowac¢ przewody przytaczy do znakowanych zaciskéw (patrz schemat).

2. Nastepnie prosze umocowacé przewody w odpowiednich zaciskach, a mechanizm tacznika lumina w typowej puszce
podtynkowej @ 60 mm za pomoca zaciskéw rozporowych lub $rub.

3. Kolejny krok to wiozenie zewnetrznego elementu sterujgcego wraz z ramkg ostonowg do zamocowanego mechanizmu.

230V /50Hz (+10% / - 15%)
250 VAC

maks. 6 A przy cos.¢ =1
-50do45°C

maks. 2,5 min

przynajmniej 8 godz.
IP 40

Il

CE

s

~
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(schematy potgczen)

Schemat:

e ~

PE ___ _ __ _ [

N —

L I

|
v 4 (L)LN

\ Y,
Uwaga!

W przypadku sterowania ,,bezpotencjatowego”, usung¢ zamontowany fabrycznie mostek (L) do L.
Sterowanie pomiedzy (L) i GORA lub DOt. odbywa sie wéwczas ,bezpotencjatowo”.

Do zacisku (L) mozna doprowadzi¢ wtedy inne napiecie, takie jakie jest wymagane przez podigczone urzgdzenie.

Wybor opcji pracy

Urzadzenie dostarczone jest z mozliwoscig ustawienia programu ,na jeden dzien” (codziennie taki sam czas podnoszenia i opusz-
czania). Aby przestawic¢ je na mozliwos$¢ programowania kazdego dnia z osobna nalezy usung¢ mostek z cienkiego przewodu
znajdujacy sie w gniezdzie SD.

Reset / ustawienia fabryczne

RESET nacisniecie przycisku RESET powoduje cofniecie wprowadzonych Wartos$ci do nastaw fabrycznych.

$1 ¥ AB - DOL godzina 21, ~ AUF - GORA godzina 7%
$2 ¥ AB - WYLACZ., « AUF - WYLACZ.

* Czujnik nastonecznienia * ZAtACZ.

(€ Czujnik zmierzchowy * ZAtACZ.

@© W / czas zimowy, godzina 20%°, Mo

$1 $2 © + | Wybraé tryb pracy (modus)

Tryb>2s Tryby sg przetgczane w takcie sekundowym. Mamy 7 trybéw do wyboru: +
man Recznie
+1 Tryb automatyczny 1
$2 Tryb automatyczny 2
s $2 Tryb automatyczny 1 + 2

+1 O + Tryb automatyczny 1 + przypadek

$2 ® + Tryb automatyczny 2 + przypadek
+1 $2 ® + Tryb automatyczny 1+ 2 + przypadek
Przypadek © + = po osiggnieciu zaprogramowanego czasu opuszczania lub

Podnoszenia ten tryb pracy przesuwa oba czasy przypadkowo o 1 — 31 minut.
man Tryb pracy reczny
v o~ AB - DOL / AUF - GORA

Pierwsze nacisniecie przycisku uruchamia, drugie nacisniecie przycisku zatrzymuje ruch.
Krotkie naciskanie przycisku « w goére lub ¥ w dot, uruchamia na krétki czas wybrany kierunek obrotéw silnika

r‘\ ALUPROF "9-
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zewnetrznych zwijanych w systemie ALUPROF
SYSTEMY STEROWAN ELEKTRYCZNYCH
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Stop awaryjny (w trybie automatycznym)

Podczas ruchu rolet, sterowanego przez automatyke, mamy do dyspozycji dwa wytgczenia awaryjne.

v o~ Roleta sie zatrzymuje, tacznik przechodzi w reczny tryb pracy
Tryb Powrét do poprzedniego trybu pracy

Tryb Roleta sie zatrzymuje, tacznik przechodzi w reczny tryb pracy
Tryb>2s Na nowo zaprogramowac¢ wybrany automatyczny tryb pracy.

Programowanie
tacznik posiada prowadnik menu, ktéry prowadzi przez jego nastawy.
SET>2s Naciskanie przycisku set ponad 2 sekundy, powoduje przetaczenie do trybu programowanie.

v o~ Przyciskami ¥ “ poruszamy sig¢ w aktualnych ustawieniach,
ich wartosci sg wskazywane miganiem.

SET Przyciskiem set uruchamiamy wybrane ustawienia, a prowadnik menu przetgcza w nastepny zakres.

SET W komfortowym trybie ustawiania parametréw po reset ewentualnie po pierwszej instalac;ji
wskazywane sg wartosci tam ustawione , i moga one by¢ powtarzane za pomocg set.

SET g 4 Konczy tryb - programowanie.

Po okoto 20 sekundach bez naciskania jakiegokolwiek przycisku zostanie opuszczony tryb - programowanie.
Programowanie jasnosci #* i mroku C jest mozliwe tylko z zainstalowanym czujnikiem nastonecznienia / zmierzchowym.

Programowanie zegara

SET>2s Tworzenie programu start

v - * © C & %1 & %2 @@@ g4 Wybor programéw

SET Potwierdzi¢ wybdr.

v o~ @ = czas zimowy / So = czas letni

SET Potwierdzié wybor= #* G %1 %2 @ g4 Wybdr programu
lub

SET>2s Nastawi¢ czas

Godzina 20%
v o~ Nastawi¢ godzine np. 22%

Krotkie naciskanie = pojedyncze minuty do przodu / tytu
Trzymac nacisniety = ciagty bieg minut do przodu / tytu
Trzymac nacisniety > 10 sek. = 30 minutowe skoki w przéd / tyt

SET Potwierdzi¢ wybdr.
v - @o < Di. ®» M. & Do. & Fr ¢ Sa & So.
SET Potwierdzi¢ wyboér

Mo. - poniedziatek, Di. — wtorek, Mi. — $roda, Do. — czwartek, Fr. — piatek,
Sa. — sobota, So. — niedziela,

v - * © C & %1 & %2 @@@ g4 Wybor programéw
SET g4 = tworzenie programu STOP - konczy tryb - programowanie

1o K\ ALUPROF
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Dokumentacja techniczna do produkgji zaluzji (rolet)
zewnetrznych zwijanych w systemie ALUPROF
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(schematy potgczen)

Do czego sa mi potrzebne dwa tryby automatyki?

Z jednej strony mozna przeprowadza¢ kombinacje obu trybéw, z drugiej mozna miedzy nimi swobodnie wybierac.

W ten sposob sg one od siebie niezalezne.

Dla rodzicéw z dzieckiem zalecaliby$my stosowanie automatyki 1 ¥ 1 rano i wieczorem. Na czas obiadu mozna zaprogramowaé

automatyke 2 2.

Dla pracownikéw dniéwkowych ze zmiennym czasem pracy mozna by nastawia¢ automatyke 1 ¥ 1 np. Na pierwszg zmiang i

automatyke 2 ¥ 2 na zmiane nocna.

W dni $wigteczne istniata by mozliwo$¢ takiego zaprogramowania Automatyki 2 ¥ 2, ze czas podnoszenia zostatyby przesuniety
do przodu o zgdany czas, ale czas opuszczania pozostatby nie zmieniony. Tryb pracy mozna zmieni¢ juz w dniu poprzednim, by

nie by¢ niepotrzebnie budzonym zbyt wczesnie w $wieto.

Programowanie automatyki 1 & 2

SET > 2 sTworzenie programu start

v a

SET

v a

SET

v a

SET

SET

v a

SET

SET

* o C @@ & $2 © © & g4 Wybér programéw
Potwierdzi¢ wybdr.

@ © Di. © M. ©® Do. ® Fr. ©® Sa. ¢ So.
Potwierdzi¢ wyboér

~ AUF-GORA godzina 7%
Nastawi¢ czas podnoszenia np. Godzina 6%
Potwierdzi¢ wyboér

~ AB-DOL godzina 21%°

Nastawi¢ godzine opuszczania np. 22%

Naciska¢ krétko = pojedyncze minuty w przéd / tyt
Przytrzymanie = ciagty bieg minut w przod / tyt
Przytrzymanie > 10 s = 30 minutowe skoki w przod / tyt
Potwierdzi¢ wybdr.

Mo. <:><:> Mi. & Do. < Fr. © Sa. < So.
Potwierdzi¢ wybor itd.

©@ Mo....So = = % C %1 %2 & g* Wybdrprogramu

* © C © %1 & F2 &0 @Wybérprogramu

g4 = Tworzenie programu STOP - konczy tryb - programowanie

/‘\ ALUPROF
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Nastawa fabryczna

Pon Wit Sr  Czw Pi So  Nied

+1 AB 21 210 2100 2900 2400 2400 2400
Automatyka 1 Auf 7% 7% 7% 7% 7% 7% 7%
$2 AB A:US AUS AUS AUS AUS AUS AUS

Automatyka 2 AUF AUF AUF AUF AUF AUF AUF AUF

Nastawa osobista

Pon Wt Sr Czw Pi So Nied
$1 AB
Automatyka 1 Auf
$2 AB

Automatyka 2 AUF

Przy pierwszym programowaniu lub po naci$nigciu przycisku reset zostang przejete ustawienia czaséw ruchu w gore lub w dot z
dnia poprzedniego przez dzien nastepujacy

Wyswietlacz

man 4 1 2 @ Opis przyc:skow

v 1 1 Automatyka 1
- Automatyka 2

2
\* 3 - Czujnik nastonecznienia
Inpl /@ 4 - Czujnik zmieszchowy
F 5 - Nastawa czasu
/@ 6 - Koniec (akceptacja ustawien)
7 - Dnitygodnia
L No Di Mi Do Fr Sa So 9 - Odbiornik sygnatéw zegara nadawczego
10 - Gora
11 - Recznie
12 - Automatyka 1
13 - Automatyka 2

14 - Przypadek
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5. R1S/G — STEROWNIK LOKALNY / GRUPOWY
Sterowanie poprzez procesor z podtrzymaniem, obstuga indywidualng (sterowanie lokalne), mozliwos¢ blokady sterowania cen-
tralnego. Sterownik R1S/G moze pracowac réowniez jako sterownik grupowy.

Zalety:
- Rodzaj pracy ,z podtrzymaniem”- przetacznik, ,bez podtrzymania” — magistrala
- Z blokadg zabezpieczajacq przed réownoczesnym uruchomieniem (centralnie i indywidualnie)
- Z wbudowanym bezpiecznikiem
- Z mozliwoscig blokady sterowania centralnego

Sposoéb podtaczenia sterownika:

( )

~ _[S] PE

[S] L1 Do dalszych

S D  Sterowanie ukadtadow sterowania
O = G centralne

Sterowanie Sterowanie

reczne - dot \__{ reczne - goéra

1.Do listwy z 3 konektorami oznaczonej MANUAL nalezy podiaczy¢ wytacznik zaluzjowy

Zacisk oznaczony A do klawisza Géra
Zacisk oznaczony COM do wspodlnego bieguna
Zacisk oznaczony 7 do klawisza Dot.

UWAGA: wytgcznik zaluzjowy dziata zwierajac zaciski A\ ¥ do zacisku COM. Nie podtacza¢ sieci.

2. Do listwy z 4 konektorami oznaczonej MOTOR nalezy podtgczy¢ sitownik

Zacisk oznaczony PE do przewodu ochronnego sitownika.
Zacisk oznaczony A do przewodu gora sitownika.
Zacisk oznaczony N do przewodu wspdlnego sitownika.
Zacisk oznaczony 7 do przewodu dot sitownika.

3. Do listwy z 5 konektorami nalezy podtaczy¢ odpowiednio :

Zacisk oznaczony G podtaczy¢ do przewodu sterujgcego Gora
Zacisk oznaczony D podtaczy¢ do przewodu sterujgcego Dot
Zacisk oznaczony L1 podtaczy¢ do przewodu L1 (live) instalacji
Zacisk oznaczony N podtaczy¢ do przewodu N (neutral) instalacji
Zacisk oznaczony PE podtaczy¢ do przewodu ochronnego instalacji

Opis:

Sterownik R1S/G jest urzadzeniem stuzgcym do sterowania silnikami napedow elektrycznych rolet, zaluzji i instalacji chronigcych
przed stoncem. Dla sterowania indywidualnego mozna stosowac zaréwno mechaniczne faczniki zaluzjowe jak réwniez taczniki
zaluzjowe z zegarami sterujgcymi. Dioda D7 na ptytce sterownika sygnalizuje obecno$¢ napiecia w momencie podtaczenia.
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Dane techniczne:

Wymiary: 50 x 50 x 30 mm

Napiecie zasilania: Znamionowe 230 VAC
Czestotliwos¢ 50 Hz

Zakres temperatury: Pracy -5°C....+45°C
Magazynowania -25°C...+70°C

Wilgotnos$¢ powietrza Do 95% nie kondensujaca

Wyjscia przekaznikowe 6A/230 VAC

Bezpiecznik wyjsciowy 250VAC/3.15A

Prad wyjsciowy Znamionowy 2A

Zaciski Srubowe

Waga 55¢

Normy PN-EN 60669-1, PN-EN 60669-2-1, PN-EN 60669-2-2

Dodatkowe funkcje:

- sterowanie lokalne (indywidualne) / sterowanie centralne
Do sterowania lokalnego mozna zastosowac¢ zaréwno taczniki zaluzjowe zwierne (bez podtrzymania) jak i zwierne
(z podtrzymaniem). Nacisniecie obu klawiszy jest traktowane tak, jak brak nacisniecia ktéregokolwiek z nich.
Sygnat na obu liniach magistrali (jednoczes$nie otwieranie i zamykanie) jest traktowany tak, jak brak sygnatu.

- priorytety sterowan
Jako dominujace jest realizowane to sterowanie (lokalne lub centralne), ktére jako pierwsze uruchomi silnik. Znaczy to,
ze ruch rolety zainicjowany z klawisza moze by¢ przerwany tylko z klawisza (ponownym naci$nieciem tego samego lub
drugiego klawisza). Dopiero po zakonczeniu ruchu sterownik bedzie przyjmowat sygnaty z magistrali.
Sygnaty na magistrali, ktére zaczely sie w czasie ruchu, beda ignorowane nawet, jezeli jeszcze trwajg w momencie
zakonczenia ruchu. Przez ruch rozumiemy czas podawania przez sterownik napiecia do napedu (max 100s) nawet,
jezeli sam naped osiggnat juz potozenie krancowe.

Ruch zainicjowany centralnie (z magistrali) nie moze by¢ przerwany nacisnieciem klawisza. Stan klawiszy jest ignorowany
az do zakonczenia sygnatu na magistrali. Po zakonczeniu sygnatu na magistrali klawisze odzyskujg swoje funkcje,
a wiec jezeli jeden z nich pozostaje nacisniety, to bedzie zainicjowany ruch w odpowiednim kierunku.

- blokowanie sterowania centralnego
Jezeli do sterowania lokalnego zostanie wykorzystany tacznik zaluzjowy ,z podtrzymaniem” mozna poprzez niego
blokowac sterowanie centralne. Jezeli pozostawimy przetacznik w pozycji zatacz sterownik nie bedzie reagowat na
impulsy sterowania centralnego. Na zaciskach silnika nie pojawi sie napiecie. Tak diugo jak jest naci$niety jeden
z klawiszy, sygnaty z magistrali s ignorowane. Sygnaty na magistrali, ktére zaczety sie w czasie nacisniecia klawisza,
bedg ignorowane nawet, jezeli jeszcze trwajg w momencie puszczenia klawisza. Tym sposobem np. w niedziele rano
roleta w sypialni moze pozosta¢ opuszczona chociaz wszystkie inne zostang podniesione.
Po przetaczeniu facznika zaluzjowego do pozycji neutralnej (pozycja wytacz) sterownik ponownie bedzie reagowat na
impulsy sterowania centralnego.

- zabezpieczenie przepieciowe
Sterownik jest wyposazony w bezpiecznik (3,15 A)
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5.1 STEROWANIE GRUPA STEROWNIKOW R1S/G.

Sterownik R1S/G przewidziany jest rowniez do tworzenia podgrup uktadéw sterowania R1S/G.

Moze on stuzy¢ do przekazu nadrzednego rozkazu centralnego i faczenia grupowego lezacych za nim uktadéw sterowania.
Obstuga grupy moze by¢ przeprowadzana tak poprzez mechaniczne taczniki zaluzjowe zwierne, jak réwniez poprzez
automatyczne ukfady sterowania jak na przyktad taczniki zaluzjowe z automatycznym sterowaniem o nastawianym czasie
faczenia.

Aby sterowaé podgrupa nalezy sterownik R1S/G potaczy¢ z pierwszym sterownikiem R1S/G z podgrupy Scisle wg
ponizszego schematu. W tym przypadku nalezy zaciski sterujace sitownika GORA, DOt potaczy¢ z magistralg sterujaca
— odpowiednio DOt z DOLEM i GORE z GORA.

Dowolne inne urzadzenia przystosowane do sterowania urzadzen poprzez 5 przewodowg magistrale moga zosta¢
zastosowane do sterowania podgrup (np. przetacznik dwuklawiszowy).
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WSKAZOWKI MONTAZOWE

Wykonanie i uruchomienie instalacji moze by¢ powierzone tylko upowaznionym osobom z wymaganymi kwalifikacjami.
Bezwzglednie nalezy przestrzegac aktualnych przepiséw dotyczacych przytaczy i prowadzenia instalacji.

Zalecane jest prowadzenie instalacji przewodami 1,5 mm?

Caly uktad sterowania powinien zosta¢ zabezpieczony oddzielnym wytgcznikiem ochronnym nadmiarowo-prgdowym
B10 / B16 z cztonem réznicowo-pragdowym 30 mA (w zaleznosci od ilosci zastosowanych silnikow).

Doprowadzenie zasilania L1 (230 VAC) jest mozliwe w dowolnym miejscu wewnatrz grupy sterownikéw R1S/G.

W pierwszej kolejnosci nalezy taczy¢ przewdd ochronny PE wszystkich sterownikéw R1S/G z sitownikami.
Niedopuszczalne jest stosowanie zasilania z réznych faz L1, L2, L3 lub miedzyfazowego w instalacji sterowania
sitownikéw rolet. Sterowniki nalezy instalowa¢ w puszkach podtynkowych najwygodniej o $rednicy 70 / 75 mm
pogtebianych.
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5.2 PRZYKLADOWE SCHEMATY POLACZEN

Sterowanie lokalne i centralne:
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Sterowanie lokalne, grupowe i centralne:
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Do sterowania centralnego, grupa napedow jak rowniez lokalnego mozna wykorzystywac np.:
- Przetgcznik zegarowy LUMINA
- Radiowy sterownik SR-Xn/PT
- Laczniki zaluzjowe pokretne 1-biegunowe zwierne
- kaczniki zaluzjowe klawiszowe zwierne (jednopozycyjne)

“1e- K\ ALUPROF

2008-04-28_systemy_sterowan_elektrycznych_schematy_potaczen



2008-04-28_systemy_sterowan_elektrycznych_schematy_potaczen

Dokumentacja techniczna do produkcji zaluzji (rolet)
zewnetrznych zwijanych w systemie ALUPROF
SYSTEMY STEROWAN ELEKTRYCZNYCH
(schematy potaczen)

6. SR-XN/PT - RADIOWY STEROWNIK ROLETY
Podtynkowy sterownik z wbudowanym odbiornikiem radiowym do napedéw rolet 230V

Opis ogoiny

Sterownik SR-Xn/PT zostat zaprojektowany do sterowania rolet silnikami 230 VAC. Za pomocg jednego sterownika SR-Xn/PT
mozna sterowac jedna rolete lub grupe sterownikdw R1S/G. Sterownik miesci sie w podtynkowej puszce o podwajnej gteboko-
$ci. Sterowanie roletg jest mozliwe poprzez catg game pilotéw (PR2, PR4 oraz PIL-99) lub za pomocg zaluzjowego przetacznika
recznego.

Sterowniki SR-Xn/PT powstaty z mysla o wygodnym sterowaniu instalacjami ztozonymi z kilku rolet. Pomimo, ze sterowniki
SR-Xn/PT nie s potaczone pomiedzy sobg to umozliwiajg indywidualne lub grupowe sterowanie rolet za pomoca jednego pilota.
Unikalng cecha tego rozwigzania jest to, ze do pojedynczego sterownika wrejestrowuje sie pojedynczy ,kanat’ (klawisz) z pilota

a nie ,pilota”. Do jednego sterownika mozna zarejestrowac do 15 kanatéw tego samego lub réznych pilotéw. Ten sam klawisz
mozna wrejestrowac do kilku sterownikéw. Daje to mozliwos$¢ tworzenia réznorodnych konfiguracii.

Przy zastosowaniu pilota PIL-99 kanat 00 ma znaczenie szczegdine. Rozkazy wysytane na kanale 00 danego pilota dziatajg na
wszystkie sterowniki, w ktoérych zostat zarejestrowany jakikolwiek kanat tego samego pilota.

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowg instalacje sktadajaca sie z 10 sterownikéw rolet zgrupowanych w kilku po-
mieszczeniach. Przez zarejestrowanie do poszczegdlnych sterownikéw podanych na rysunku numeréw kanatéw pilota

uzyskamy mozliwos$¢ sterowania pojedynczymi roletami, jak i catymi grupami rolet. Poza podanymi przyktadowymi grupami mozna
utworzy¢ dowolne inne. Wrejestrowujgc dowolny, nie uzywany dotychczas numer kanatu, np. 05, do wszystkich sterownikéw grupy
11 2 uzyskamy nowa grupe 5 obejmujacg zaréwno grupe 1 jak i grupe 2. Kanat 00 dziata na wszystkie sterowniki bez potrzeby
jego oddzielnego rejestrowania.

( 1\
Przykfadowa instalacja rolet w kilku pomieszczeniach.

Grupa 1

SR—Xn/PT

UWAGA!
Piloty 2 i 4 kanatowe sterujg sterownikiem w cyklu: ruch w jedng strone, stop, ruch w druga strone, stop itd. W zwigzku
z tym zarejestrowanie jednego klawisza do kilku sterownikéw (grup) moze spowodowac, ze sterowniki te bedq wykonywaty
rézne czynno$ci (jedne bedg sie zamykac, a inne otwierac) po nacisnieciu tego klawisza. Spowodowane to moze byc¢
poprzez chwilowy brak zasiegu ktérego$ sterownika lub uruchomienie sterownikéw wtgcznikami recznymi.
Pilot wielokanatowy PIL-99 posiada klawisze gora, stop, dot, ktére pozwalajg sterowac jednoczes$nie wszystkimi napedami
rolet bez ryzyka rozsynchronizowania sie grupy.
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Rozmieszczenie kluczowych elementéw

s

-

Dane techniczne:
Wymiary
Napigcie zasilania:

Zakres temperatury:

Wilgotnosé powietrza
Czestotliwo$¢ pracy
Wyjscia przekaznikowe
Prad wyjsciowy

Zasieg

Transmisja

Schematy potfaczen:

Znamionowe
Czestotliwo$¢
Pracy
Magazynowania

Znamionowy

Przytaczenie sterownika SR-Xn/PT do jednego napedu

s

[ele]o]e]s2

S1 - przycisk uczacy

D7 - dioda sygnalizacyjna

J2 - miejsce podtaczenia sitownika

J1 - podtaczenie napiecia zasilania

J4 - podtaczenie przetacznika rgcznego

48 x 48 x 25 mm

230 VAC

50 Hz

-5°C.....+45°C
-25°C....+70°C

Do 93% nie kondensujaca
433,92 MHz

5A/230VAC

2A

~ 20 m (w obiekcie zamknietym)
kody kroczace

1. Do listwy J1 nalezy podtgczy¢ odpowiednio:

Zacisk oznaczony L podtaczy¢ do przewodu L1 (live) instalacji
Zacisk oznaczony N podtaczyé do przewodu (neutral) instalacji
Zacisk oznaczony PE podiaczy¢ do przewodu ochronnego

2. Do listwy oznaczonej J2 (MOTOR) nalezy podtaczy¢ sitownik

Zacisk oznaczony PE do przewodu ochronnego sitownika
Zacisk oznaczony A do przewodu gora sitownika

Zacisk oznaczony N do przewodu wspodlnego sitownika
Zacisk oznaczony ¥ do przewodu dét sitownika

Przytaczenie sterownika SR-Xn/PT do napedu z mozliwos$cia sterowania rowniez przetacznikiem recznym.
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Uwaga!

1. Do listwy J1 nalezy podtgczy¢ odpowiednio:

Zacisk oznaczony L podtaczy¢ do przewodu L1 (live) instalacji
Zacisk oznaczony N podtaczy¢ do przewodu (neutral) instalacji
Zacisk oznaczony PE podiaczy¢ do przewodu ochronnego

2. Do listwy oznaczonej J2 (MOTOR) nalezy podiaczyé stownik

Zacisk oznaczony PE do przewodu ochronnego sitownika
Zacisk oznaczony A do przewodu gora sitownika

Zacisk oznaczony N do przewodu wspodlnego sitownika
Zacisk oznaczony ¥ do przewodu dét sitownika

3. Do listwy J4 (MANUAL) nalezy podtaczy¢ przetacznik zaluzjowy
Zacisk oznaczony A do klawisza géra

Zacisk oznaczony COM do wspodlnego bieguna
Zacisk oznaczony ¥ do klawisza dot

Wytacznik zaluzjowy dziata zwierajgc zaciski do zacisku COM. Nie podtacza¢ sieci.

-18 -
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Przytaczenie sterownika SR-Xn/PT do kilku napedéw poprzez sterowniki R1S/G przy centralnym sterowaniu rownolegtym
z mozliwoscia lokalnego sterowania poszczego6lnymi roletami.
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PROGRAMOWANIE STEROWNIKA.

Sterownik posiada mozliwo$¢ ,nauczenia sie” i zapamietania maksymalnie 15 réznych kodéw (kodem jest pojedynczy przycisk
pilota 2 lub 4 kanatowego oraz poszczegodlne kanaty od 01 do 99 w pilocie PIL-99.

Nacisniecia przetacznika S1 powoduje przejscie sterownika w tryb ,uczenia sie”. Sygnalizowane to bedzie zaswieceniem diody D7
na zielono na okoto 10 sekund. Naci$nigcie w tym czasie dowolnego klawisza na pilocie 2 lub 4 kanatowym spowoduje zarejestro-
wanie tego pilota.

Aby zarejestrowaé dowolny kanat w PIL-99 nalezy wybra¢ zgdany numer kanatu i nacisng¢ klawisz dot, stop lub gora.

Stan zarejestrowania sygnalizuje krotki btysk diody D7 na czerwono. Aby zarejestrowac nastepne kanaty nalezy powtérzyé
procedure. Sterownik, ktéry ma juz zarejestrowany kod lub kody, po naci$nieciu przetacznika S1 najpierw pokaze serie kroétkich
czerwonych btyskéw w ilosci rownej iloci zarejestrowanych kodéw a nastepnie dioda D7 zapali sie zielonym $wiattem ciggtym na
okoto 10 sekund umozliwiajgc w tym czasie rejestracje nastepnego klawisza. Jezeli ilo§¢ czerwonych btyskow wzrosta oznacza to,
ze sterownik nauczyt sie i zapamietat kolejny kod. Jezeli ilo$¢ btyskow nie wzrosta oznacza to, ze odebrany kod byt juz znany ste-
rownikowi lub tez ze sterownik pamieta juz 15 kodéw. Powrét do normalnego trybu pracy odbywa sie automatycznie po zgasnigciu
diody D7.

Programowanie sterownika poprzez pilota:
W pilocie PIL-99 naciskamy jednoczes$nie klawisze gora i dot; na wyswietlaczu pojawi sie napis Pr. Sterownik wykona kilka ruchow
roletg w gore i dot i bedzie gotowy do programowania kanatéw. Liczba ruchéw rolety pokazuje ilo$¢ zarejestrowanych kanatow.
Uwaga: W ten sposob mozna programowac sterownik, ktory pamieta chociaz jeden kanat z tego pilota,
ktorego bedziemy uzywac do rejestracji.

KASOWANIE ZAPAMIETANYCH KODOW.

Jezeli zachodzi konieczno$¢ ,skasowania” wszystkich poznanych dotychczas kodéw to nalezy przycisnaé i przytrzymacé (okoto 10

sekund) przetacznik S1 az dioda D7 zmieni kolor $wiatta z zielonego na czerwony. W tym momencie puszczamy przetacznik S1.
Uwaga: Nie ma mozliwoSci kasowania pojedynczych kodow.

Kasowanie kodéw w przypadku braku dostepu do sterownika (np. zabudowany).

Procedura kasowania wykorzystuje pilota PIL-99.Skasowaniu ulegng wszystkie kanaty z wyjatkiem tego, ktéry bedzie na wyswie-
tlaczu pilota w trakcie procedury kasowania.

Kanat, ktory nie zostanie skasowany bedzie petnit funkcje kanatu technologicznego umozliwiajacego procedure rejestrowania
kodow poprzez PIL-99. Aby skasowaé kanaty nalezy nacisng¢ jednoczes$nie klawisze géra i dot (na wyswietlaczu pojawi sie napis
Pr.) po czym jeszcze raz nacisna¢ jednoczesnie te same klawisze. W sterowniku zostang wykasowane wszystkie kanaty oprécz
technologicznego.
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7. SYSTEM STEROWANIA NAPEDOW ROLET CR2
System umozliwiajacy wygodne sterowanie roletami w dowolnej konfiguracji.

l%iﬂ.
2 l

System nasz moze by¢ skonfigurowany na wiele sposobow. Konfiguracja zalezy od indywidualnych wymogoéw uzytkownika i
warunkow w jakich system ma dziata¢. Jednak niezaleznie od wyboru konfiguracji obowigzuje zasada: do kazdego napedu musi
by¢ podtaczony jeden sterownik ST/BP.

N

Q|

Sterownik ST/BP umozliwia zamykanie i otwieranie
,swojej” rolety. Nacis$niecie klawisza A spowoduje
rozpoczecie otwierania, a klawisza ¥ zamykania
rolety. Otwieranie lub zamykanie rolety trwa normal-
nie do catkowitego jej otwarcia/zamknigcia. Jednak
nacisniecie w czasie ruchu rolety ktéregokolwiek
klawisza spowoduije jej zatrzymanie. Pozwala to na
zatrzymanie rolety w dowolnym miejscu. Funkcja ta
nosi réwniez nazwe ,komfort”.

Zastosowanie centralki CR2 umozliwia lokalne

(z klawiatury) lub zdalne (z pilota) sterowanie kazdg
roletg indywidualnie lub zdefiniowanymi wczesniej
grupami rolet. Ponadto centralka umozliwia automa-
tyczne zamykanie i otwieranie pojedynczych rolet lub
grup rolet o zaprogramowanej godzinie w okre$lone
dni tygodnia.
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( 3\
< 2
Sterownik grupowy SG/BP pozwala na sterowanie grupg sterow-
nikow ST/BP za pomoca jednego wytacznika recznego. Grupa
musi by¢ wczesniej zdefiniowana w centralce.
Dzieki temu mozna wydzieli¢ grupy rolet (elewacje, kondygnacje
lub pomieszczenia) obstugiwane jednym wytgcznikiem.
UWAGA: W poprzedniej wersji systemu mozliwa byta konfigura-
cja z uzyciem sterownika grupowego SG/BP bez centralki,
w obecnej wersji obecnosc¢ centralki CR2 jest konieczna dla
\ y, dziatania sterownika grupowego.
SYMBOLE
( 3\
)
g naped rolety D:I sterownik ST/BP
o) I
I:D . = sterowanie pilotem
sterownik grupowy SG/BP o H 4 centralka z zegarem (CR2)
\ J

7.1. STEROWNIK ST/BP D:I

Przewody podiaczone do ST/BP mozna podzieli¢ na trzy grupy

1. Przewody zasilajgce
- napiecie zasilajace 230V/AC przewdd 1 - ztgcze oznaczone G1-1

- napiecie zasilajgce 230V/AC przewdd 2 - ztgcze oznaczone G1-2

2. Linie sygnatowe - potaczenia pomiedzy sterownikami i centralkg
- przewod sterujacy - ztacze oznaczone GN02 - WEJ
- masa - ztacze oznaczone GN02 - GND

A
3. Przewody zasilajgce naped ALLLILY

- przewod gora - ztgcze oznaczone G2 - 5
- przewod wspolny - ztgcze oznaczone G2 - 4
- przewod dot - ztacze oznaczone G2 - 3

SWH1 jest przetgcznikiem typu DIP-SWITCH stuzacym do ustalania numeru modutu w systemie, tak by mogt on rozpoznawac skie-
rowane do siebie polecenia pochodzace z centralki lub sterownika grupowego. Szczegotowy opis sposobu ustawiania numeréw
urzadzen znajduje sie dalej.
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7.2. STEROWNIK GRUPOWY SG /BP. |:|:|

Przewody podiaczone do SG/BP mozna podzieli¢ na dwie grupy

1. Przewody zasilajgce ®
- napiecie zasilajace 230V/AC przewod 1 - ztacze oznaczone X2-1 O 01
- napiecie zasilajace 230V/AC przewdd 2 - ztgcze oznaczone X2-2 O o]

2. Linie sygnafowe - potaczenia pomigdzy sterownikami i centralkg
- przewdd sterujacy - ztgcze oznaczone GNO2 - 4

- masa - ztgcze oznaczone GNO2 - 3

SWH1 jest przetgcznikiem typu DIP-SWITCH stuzgcym do ustalania numeru grupy napedéw w systemie, ktdére majg reagowac¢ na
wydane z tego sterownika polecenia. Szczegotowy opis sposobu ustawiania numerdw urzadzen znajduje sie dale;j.

L

CENTRALKA STERUJACA Z ZEGAREM (CR2) ®p

Centralka podtaczana jest do sieci i posiada tylko zasilanie 230V/AC (ztacze G4) oraz ztacze szyny sterujacej (ztacze G1):
- linia sygnatowa do zacisku G1-1
- masa do zacisku G1-2

SCHEMAT POLACZEN URZADZEN

' )
naped 1 naped 2 naped 3 naped ...
o ST/BP ST/BP ST/BP| SG/BP ST/B
L =
o fo —
\ J

Schemat przedstawiony powyzej przedstawia sposéb potaczenia poszczegdlnych urzadzen. Sterowniki ST/BP i SG/BP monto-
wane sg podtynkowo do puszek o podwadjnej gtebokosci i zasilane napieciem 230VAC. A wigc do kazdej puszki musi by¢ dopro-
wadzona sie¢ zasilajaca. W przypadku puszki sterownika ST/BP muszg by¢ doprowadzone réwniez przewody od silnika napedu.
Pomiedzy wszystkimi puszkami (zaréwno z ST/BP jak i z SG/BP) poprowadzi¢ trzeba dwu zytowy kabel. Z dowolnej puszki taki
sam kabel nalezy doprowadzi¢ do miejsca w ktérym przewidziany jest montaz centralki CR2. Takie okablowanie pozwoli na insta-
lacje naszego systemu.
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7.3. SZCZEGOLOWY SCHEMAT BEZPIECZNEGO PODtACZANIA STEROWNIKOW ST/BP | SG/BP

Wskazowki dotyczace instalacji elektrycznej

' 7
Fragment sterownika ST/BP, zwraca Wytacznik Wytacznik instalacyjny nad-
sie uwage na przytaczenie przewodu réznicowopradowy miarowo pradowy
ochronnego PEN do obudowy silnika ol =30mA
L
I N 230Vv50H
|| g

NP9l 9P/

1. Projektowanie i przytaczanie moze by¢ przeprowadzane wytgcznie przez upowaznione osoby z wymaganymi
kwalifikacjami.

2. Prosimy o przestrzeganie lokalnych i aktualnych przepiséw dotyczacych przytaczy.

3. Przekroj przytacza 230 V 1.5 mm?

4. Przekrdj przytacza szyny sterujacej: 0.5 mm?

Uwaga:
Do puszek (podwajnej gtebokosci 60 mm) gdzie bedg montowane sterowniki ST/BP i SG/BP wszystkie
przytgcza nalezy doprowadzi¢ miekkim przewodem (linka) o podanych powyzej przekrojach.

KONFIGUROWANIE SYSTEMU

Aby mozliwe byto sterowanie za pomoca pilota kazdej z rolet osobno, musi ona mie¢ nadany swoj numer w systemie. Konfigu-
rowanie systemu polega wiec po pierwsze na nadaniu numeréw poszczegoélnym sterownikom ST/BP. Numery te odpowiadajg
numerom rozkazoéw z pilota zdalnej regulacji. A wiec roleta potaczona ze sterownikiem ST/BP o numerze 3 bedzie odpowiadaé na
rozkazy

z pilota wywotane nacis$nieciem klawisza z cyfrg 3. Drugi etap konfiguracji polega na zdefiniowaniu w centralce grup napedéw,
czyli okresleniu ktére napedy majq naleze¢ do poszczegodlnych grup, a nastepnie zaprogramowaniu sterownikow SG/BP, czyli na
przypisaniu sterownikom numerdéw grup.

USTAWIANIE NUMERU NAPEDU W STEROWNIKACH ST/BP

Numer napedu sterowanego urzadzeniem ST/BP nalezy odpowiednio ustawi¢ na przetgczniku SW1. Potozenie przetacznika
pokazano na schemacie modutu. Poniewaz z pilota podajemy numer napedu w systemie dziesietnym, a na przetgcznikach jest on
ustawiany w kodzie dwéjkowym, ponizej zamieszczono zestawienie numeréw urzadzen i odpowiadajacych im ustawien
przetacznika SW1.
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1 - oznacza przetacznik jednostkowy w potozeniu A - przesuniety w gére.
{ - oznacza przetacznik jednostkowy w potozeniu B - przesuniety w dét.

Ustawienie Numer Ustawienie Numer Ustawienie Numer Ustawienie Numer

Tttt 1 o0l | 17 (000000 ] 33 | 400030 | 49

NIRRT 2 | Jo00d0 | 18 [ 00000l 34 | L0000 0 | 50
RN 3 (484080 19 [030000 ] 35 | 40040000 | 51
J3000t 4 | 848a0d0| 20 |[300000 | 36 | G000 00 | 52
todottd 5 0030040 21 (000000 | 37 [ 000430 | 53
408ttt 6 (408000 | 22 (04084000 38 | U030 00 | 54
AR 7 (288000 23 [0304000 ] 39 |[40I3000 | 55
AR 8 [483004| 24 (330400 40 | J0IQL0 | 56

toodtt 9 |00 804| 25 |00l 00 | 41 (400030 57
4480t 10 |[304380] 26 (000000 42 (040000 58
IRIRYR IR " 080830 | 27 00008403 43 | 0040080 59
40480t 12 | 3843040 | 28 (800000 4 (000000 60
IR RN 13 | ¢¢88040| 20 |00 8000 | 45 [ 000000 | 61
4488t t 14 | 308384 30 [ 080400 | 46 Q40000 62
t33itt 15 | ¢88384 ] 31 [ 408040 47 000003 63
443380t 16 |[4883084] 32 |[§00040| 48 (000000 64

USTAWIANIE NUMERU GRUPY W STEROWNIKACH SG/BP
Jeden sterownik SG/BP moze sterowac grupg sterownikéw ST/BP. Grupa identyfikowana jest poprzez numer w zakresie od 1 do
16. Numery sterownikéw nalezacych do grupy programowane sg w centralce. Numer grupy sterowanej urzadzeniem SG/BP nale-
2y odpowiednio ustawi¢ na przetaczniku SW1. Potozenie przetacznika pokazano na schemacie modutu SG/BP.

1+ - oznacza przetacznik jednostkowy w potozeniu A - przesuniety w gére (ON).

{l - oznacza przetacznik jednostkowy w potozeniu B - przesuniety w dét (OFF).

Ustawienie Numer Ustawienie Numer Ustawienie Numer Ustawienie Numer

tototd 1 todoot| 5 [ o00d00| 9 | 000000 13
oottt 2 (08000 6 (000l 0g | 10 [ I030400 | 14
tdtott 3 [(¢88ett| 7 030800 11 [ 003040 | 15
RN 4 (848840t 8 | 804040 12 [ QL0040 | 16

Eksploatacja i konserwacja systemu centralnego sterowania.

Przestrzeganie ponizszych wskazéwek zapewni spetnienie wszystkich wymagan stawianych elementom systemu

i pozwoli na bezawaryjng prace urzadzen przez wiele lat.

A) Chron elementy systemu przed wilgocig. Opady, duza wilgotno$c i ciecze zawierajgce zwigzki mineralne mogg powodowac
korozje obwodéw elektronicznych.

B) Nie uzywaj i nie przechowuj urzgdzen w miejscach brudnych i zapylonych. Moze to spowodowac uszkodzenie ruchomych
elementéw systemu.

C) Nie eksploatuj urzgdzen systemu w miejscach zimnych (nie ogrzewany budynek mieszkalny). Podczas pracy urzgdzenia na-
grzewajg sie i wewnatrz nich gromadzi sie wilgoc, co moze spowodowac uszkodzenie podzespotéw elektronicznych.

D) Chron elementy systemu od wysokiej temperatury. Skraca ona zywotno$¢ podzespotéw elektronicznych, moze spowodowac
odksztatcenie, a nawet stopienie elementow plastykowych.

E) Nie rzucaj, nie upuszczaj, chron urzgdzenia przed uszkodzeniami mechanicznymi. Nieostrozne obchodzenie sie z elementami
systemu moze spowodowac uszkodzenie elementow elektronicznych.

F) Chron elementy systemu przed ingerencjg 0sob trzecich (pracownicy budowlani, ,amatorzy elektronicy”)

G) Uwazaj na niewtasciwe lub niezgodne z instrukcjg i przeznaczeniem uzytkowanie sprzetu albo nadmierng jego eksploatacje.
Nie dokonuj zadnych samowolnych przerébek, napraw, zmian ustawien poza firma, ktéra dokonata instalacji i udziela gwarancji
na urzgdzenia.

H) Do czyszczenia urzadzen nie stosuj zragcych chemikaliéw, rozpuszczalnikéw lub silnych detergentéw. Przecieraj urzgdzenia
miekkq szmatkg zwilzong roztworem tagodnego myadfta.

1) Jezeli stwierdzisz jakiekolwiek usterki w dziataniu systemu zgto$ sie do firmy instalujgcej Twéj system. Uzyskasz tam pomoc
w rozwigzaniu problemu i w ewentualnej naprawie.

J) Nie przestrzeganie powyzszych zasad uzytkowania moze spowodowac utrate gwarancji !!!
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7.4. OBSLtUGA CENTRALKI CR2.

R 16:32:45
0 07:30 Z 19:30

@é@a ololo

Funkcje centralki.
Centralka umozliwia:
- bezposrednie (z klawiatury centralki) otwieranie i zamykanie pojedynczych rolet lub grup rolet,
- otwieranie i/lub zamykanie automatyczne pojedynczych rolet lub grup rolet o zaprogramowanej wczesniej
godzinie okreslonych dni tygodnia,
- zdalne (z pilota) otwieranie i zamykanie pojedynczych rolet lub grup rolet z mozliwoscig zablokowania tej
funkcji (poprzez zablokowanie dziatania odbiornika radiowego),

Podtaczenie centralki.

Centralka zasilana jest z sieci 230 V/AC. Przewody sieciowe nalezy podtaczyé do gniazda oznaczonego G4.

Z gniazda oznaczonego G1 trzeba wyprowadzi¢ kabel dwu zytowy do sterownika ST/BP. G1-2 nalezy potaczy¢ z masg GND
sterownika ST/BP. G1-1 centrali CR2 nalezy potaczy¢ z koncowka WEJ sterownika ST/BP.

Ekran i klawiatura
Centralka dysponuje ekranem LCD pozwalajacym wyswietli¢ 2 linijki po 16 znakéw kazda oraz klawiaturg foliowa o 8 klawiszach.
Poszczegdlne klawisze sg oznaczone nastepujacymi znakami i w ré6znych stanach pracy wykonujg nastepujace funkcje:

M (menu) - wejécie do menu, zmiana pozycji menu i wyjscie z menu,

T (tak) - potwierdzenie,

# (krzyzyk) - usuwanie sterownikow z grupy, wigczanie i wytgczanie brzeczyka,

* (gwiazdka) - dodawanie sterownikdéw do grupy, wiaczanie i wytaczanie radia,

& (w lewo) - zmiana pozycji wskaznika na ekranie, wigczanie i wytgczanie programow,
= (w prawo) - zmiana pozycji wskaznika na ekranie,

i) (w gore) - zmiana numeru lub warto$ci, bezposrednie sterowanie otwieraniem,

J (w dot) - zmiana numeru lub warto$ci, bezposrednie sterowanie zamykaniem.

Stany pracy centralki.
Wyrézniamy nastepujace stany pracy centralki (wybierane klawiszem M):

A) normalny stan pracy,

B) ustawianie programoéw otwierania lub zamykania rolet lub grup rolet o okreslonej porze,

C) definiowanie grup rolet, a wiec ustawianie jakie napedy nalezg do grupy o okreslonym numerze,
D) ustawianie aktualnego czasu, daty i dnia tygodnia (zegar i kalendarz),

E) rejestracja pilotow, ktére moga, za posrednictwem centralki sterowa¢ roletami i/lub grupami rolet.
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Normalny stan pracy (czuwanie)
W normalnym stanie pracy na ekranie pokazywane sg nastepujace informacje:

Opcje centralki Aktualna godzina

((12:02:33 )
(Wto ) (26/11/2002)

Aktualny dzien tygodnia Aktualna data

W dolnej linijce ekranu jest widoczna aktualna data i dzien tygodnia. W gornej linijce ekranu jest widoczny aktualny czas

z dokfadnoscig do sekund oraz litery okreslajace opcje pracy centralki. Jezeli dana litera jest widoczna na ekranie, to
odpowiadajaca jej opcja jest wiaczona, jezeli litera jest niewidoczna, to odpowiadajgca jej opcja jest wytgczona. Opcja R (wiacza-
na i wytaczana klawiszem *) oznacza , ze centralka bedzie reagowac¢ na sygnaty z pilota (radiowe). Jezeli wytaczymy opcje R to
centralka na sygnaty z pilota reagowac nie bedzie, co zabezpiecza system przed prébami wtamania sie do systemu droga radiowa.
Opcja B (wtgczana i wylaczana klawiszem #) oznacza, ze rozkazy otwierania lub zamykania wysytane przez centralke do
odpowiednich napedow, beda sygnalizowane krétkim dzwiekiem brzeczyka. Opcja P (wlaczana i wytaczana klawiszem <)
oznacza, ze realizowane beda, ustawione wg czasu i dnia tygodnia, programy otwierania i zamykania napeddéw lub grup napedow.

Sterowanie napedami
Otwieranie/zamykanie napedu lub grupy napedéw moze by¢ zapoczatkowane z klawiatury centralki (klawiszami 1 lub &),
poleceniem z pilota lub wystapieniem zaprogramowanego w centralce momentu czasu. Polecenie sterowania moze dotyczy¢ po-
jedynczego napedu (sterownika) lub grupy napedéw. W sktad grupy napedéw moze wchodzi¢ dowolna (od 0 do 64) ilo$¢ napedow
o dowolnych, okreslonych w definicji grupy, numerach. W przypadku operacji na grupie sterownikéw, pomiedzy rozkazami otwarcia
lub zamkniecia kierowanymi przez centralke do kolejnych sterownikow, wystepuje opdznienie ok. 0,5 sekundy, tak wiec wykonanie
catej operacji moze, w przypadku licznej grupy, zaja¢ do ok. pét minuty. Podczas wysytania rozkazu do napedu, w miejscu liter
opcji wySwietlana jest informacja, jaka operacja i na ktérym napedzie jest realizowana. Informacja ta ma postac :

Otw. xx lub Zam. xx lub Stop xx, gdzie xx jest numerem napedu z zakresu od 01 do 64.

Jezeli wigczona jest opcja B, to fakt sterowania napedem jest jednoczes$nie sygnalizowany krétkim dzwiekiem brzeczyka.

Sterowanie napedami bezposrednio z klawiatury centralki.

Po naciénieciu, w normalnym stanie pracy, klawisza 4 lub ¢, pojawi sie, w gérnej linijce ekranu, zapytanie Otw. ? (T/M)

lub odpowiednio Zam. ? (T/M). Zapytanie to jest prosbg o potwierdzenie zamiaru wywotania operacji otwierania lub zamykania.
Nacisniecie w odpowiedzi klawisza M oznacza rezygnacje z wywotania operacji i spowoduje powrét do normalnego trybu pracy.
Natomiast naci$niecie w odpowiedzi klawisza T (potwierdzenie) spowoduje przejscie do fazy okreslenia czy chodzi o pojedynczy
sterownik, czy o grupe sterownikdw i okreslenia numeru sterownika czy tez grupy. W goérne;j linijce ekranu pokazany zostanie tekst:
Otw. S01 ? (T/M) lub Zam. S01 ? (T/M). Litera S oznacza pojedynczy sterownik. Podkreslenie pod S jest wskaznikiem, ktéry sy-
gnalizuje, ze klawiszem I lub & mozna podkreslong warto$¢, w tym wypadku S, zmieni¢ na inna, w tym wypadku G, oznaczajaca
grupe sterownikéw. Kolejne nacisniecia klawisza 1 lub {} bedg powodowaty zmiane G na S i z powrotem S na G.

Klawiszem = mozna przesuna¢ wskaznik (podkreslenie) spod litery S lub G pod numer (doktadnie pod drugg cyfre numeru

jak np. 01). Ze wskaznikiem w tym potozeniu, mozna klawiszami 1 lub & zmienia¢ numer pojedynczego sterownika ( w za-
kresie od 01 do 64) lub grupy sterownikéw (w zakresie od 01 do 16). Tekst (T/M) w prawym krancu gorne;j linijki przypomina nam,
ze mozemy zrezygnowac z wywotania operacji zamykania lub otwierania naciskajgc klawisz M lub potwierdzi¢ zamiar wykonania
operacji naciskajac klawisz T. W tym ostatnim wypadku operacja zostanie natychmiast rozpoczeta.

Funkcje gtéwnego menu
Kolejne nacisnigcia w normalnym stanie pracy klawisza M wybierajg kolejne pozycje gtbwnego menu pokazywane w dolnej
linijce ekranu, a wiec:

- Programy ? (T/M) - definiowanie programéw automatycznego otwierania i zamykania wg zegara,
- Grupy ? (T/M) - definiowanie grup sterownikéw,

- Zegar ? (T/M) - ustawianie aktualnego czasu i daty,

- Piloty ? (T/M) - rejestracja pilotow,

Kolejne nacisnigcie klawisza M spowoduje powr6t do normalnego stanu pracy, natomiast nacisniecie klawisza T spowoduje wybra-
nie pozycji menu pokazywanej aktualnie w dolnej linijce ekranu. Poszczegodlne pozycje gtdwnego menu sg opisane ponizej.
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Definiowanie programéw automatycznego otwierania i zamykania wg zegara.

Centralka pozwala na zdefiniowanie programéw automatycznego otwierania i zamykania wg ustalonego czasu zegara dla
pojedynczych sterownikéw lub grup sterownikéw. Ustalonym czasem jest okreslona godzina w okreslonych (od - do) dniach
tygodnia. Maksymalna mozliwa do zdefiniowania ilo$¢ programéw wynosi 32 (od 01 do 32). Po wybraniu z menu gtéwnego
pozycji Programy ? na ekranie pojawi sie definicja programu 01, np.

Numer programu Wskaznik aktywnosci Godzina

Prog. 01 (Eé
( srPi ) @

Dni tygodni Sterownik czy grupa\ lNr sterownika lub grupy

Operacja

Wskaznik (podkreslenie) pod numerem programu wskazuje, ze naciskajac klawisz 1 lub & mozemy zmienia¢ wyswietlang
aktualnie definicje programu dla programéw od 01 do 32. Wskaznik aktywnosci sygnalizuje czy pokazywany program jest aktywny
(litera A) czy nieaktywny (litera N). Jezeli program nie jest aktywny, to pozostate informacje (tzn. godzina, dni tygodnia itd.) nie sg
wyswietlane.

Klawiszami <7 i & mozemy zmienia¢ potozenie wskaznika (podkreslenia) na ekranie, wskazujac pola ktorych warto$¢ ma

by¢ zmieniona przy uzyciu klawiszy 1 i &. | tak przesuwajac podkreslenie pod wskaznik aktywnosci i naciskajac klawisz 1

lub & mozemy zmienié A na N lub ewentualnie N na A. Jezeli program jest aktywny (wskaznik aktywnosci A) to mamy mozliwo$é
zmiany wartosci pozostatych pdl.

Przesuwajac podkreslenie pod liczbe oznaczajaca godzing mozemy jg zmienié (klawiszem 1 i /lub &) w zakresie od 00 do 23.
Przesuwajac podkreslenie pod liczbe oznaczajaca minuty mozemy je zmieni¢ (klawiszem 1 i/ lub &) w zakresie

od 00 do 55 co 5 minut. Podobnie mozna zmieni¢ wartosci pozostatych pol, a wigc: od ktorego do ktorego dnia tygodnia program
ma by¢ aktywny, czy ma dziata¢ na pojedynczy sterownik czy na grupe sterownikéw i o jakim numerze a w koncu jaka operacja
(otwarcia czy zamknigcia) ma by¢ wykonywana.

Definiowanie grup sterownikéw.

Centralka pozwala na zdefiniowanie grup sterownikdw na ktérych bedg przeprowadzane operacje otwarcia lub zamkniecia
jednym poleceniem z pilota, z klawiatury centralki lub z programu automatycznego otwierania i zamykania wg ustalonego
czasu zegara. Grupa moze zawiera¢ dowolng (od 0 do 64) ilos¢ sterownikéw o dowolnych numerach. Maksymalna mozliwa
do zdefiniowania ilo$¢ grup wynosi 16 (od 01 do 16). Po wybraniu z menu gtéwnego pozycji Grupy ? na ekranie pojawi si¢
definicja grupy 01, np.

Numer grupy

Grupa 01
(0103 06 12 13)

Numery sterownikow Wskaznik kontynuac;ji

Naciskajac klawisz 1 lub & mozemy zmienia¢ wyswietlana aktualnie definicje grupy dla grup od 01 do 16. W dolnej linijce
pokazywane sg numery nalezacych do grupy sterownikéw (elementéw grupy). Pod pierwszym elementem pokazywany jest
wskaznik (podkreslenie). Ze wzgledu na rozmiar ekranu pokazywanych jest nie wiecej niz 5 elementéw. Jezeli do grupy

nalezy wiecej niz 5 elementéw, to poczatkowo pokazywanych jest pierwszych 5 elementow, a z prawej strony dolnej linijki

jest pokazywany wskaznik kontynuacji w prawo (= ). Klawiszem = mozemy przesuwaé¢ wskaznik (podkreslenie) w prawo.

Po osiggnieciu ostatniego elementu, jezeli sg dalsze (pokazywany jest wskaznik kontynuacji) nacisniecie klawisza = spowoduje
pokazanie najblizszego niewidocznego elementu i ukrycie pierwszego z lewej z widocznych. Po lewej stronie dolnej linijki ekranu
pojawi sie wskaznik kontynuacji z lewej (7). Analogicznie dziata przesuwanie podkreslenia w lewo (klawiszem (<7). W efekcie
dysponujemy okienkiem w ktérym moze byé pokazywane maksymalnie 5 elementéw. Okienko to przesuwa sie w prawo

lub w lewo jezeli po lewej lub prawej stronie okienka sg elementy grupy nie pokazywane na ekranie (sygnalizuje to wskaznik kon-

nalezg zadne elementy to w dolnej linijce pokazywany jest tekst Pusta !!!.

fa\ ALUPROF -2




Dokumentacja techniczna do produkcji zaluzji (rolet)
zewnetrznych zwijanych w systemie ALUPROF
SYSTEMY STEROWAN ELEKTRYCZNYCH
(schematy potaczen)

Dodanie elementu do grupy odbywa sie przez nacisnigcie klawisza * (gwiazdka). W dolnej linijce pojawia sie pytanie Dodaj xx ?
gdzie xx oznacza numer elementu (sterownika), ktory bedzie dodany do grupy po nacisnigciu klawisza T (tak, potwierdzenie). Pro-
ponowany numer zalezy od potozenia podkreslenia na ekranie i od tego jakie elementy nalezg juz do grupy. Proponowane sg tylko
numery sterownikéw nie nalezacych jeszcze do grupy. Numer ten mozemy zmieni¢ korzystajac z klawiszy 1 lub 4.

Z dodania elementu do grupy mozemy zrezygnowac naciskajac klawisz M.

Usuniecie elementu z grupy odbywa sie przez nacisniecie klawisza # (krzyzyk). W dolnej linijce pojawia sie pytanie Usun xx ?
gdzie xx oznacza numer elementu (sterownika), ktory bedzie usuniety z grupy po nacisnieciu klawisza T (tak, potwierdzenie). Nu-
mer ten mozemy zmieni¢ korzystajac z klawiszy 1 lub &. Proponowany numer zalezy od potozenia podkreslenia. Proponowane
sg tylko numery sterownikdw nalezacych do grupy. Z usuniecia elementu z grupy mozemy zrezygnowac naciskajac klawisz M.

Ustawianie aktualnego czasu i daty

Czas odmierzany jest przez wewnetrzny zegar zachowujacy swoje ustawienia nawet w przypadku przerwy w zasilaniu centralki.
Aby programy automatycznego otwierania i zamykania wedtug nastawionego czasu dziataty prawidtowo, niezbedne jest ustawie-
nie aktualnego czasu i daty oraz dnia tygodnia. Po wybraniu z menu gtéwnego pozycji Zegar ? na ekranie pojawi sie prosba o
ustawienie zegara, np. :

Czas (godzina, inuty)

[ Ustaw: 12:05)
( Wto j (26/11/2003)

Dzien tygodnia Data (dzien/miesigc/rok)

Wartosci godzin, minut, dnia tygodnia, dnia miesiaca, samego miesiaca i roku s zmieniane przy pomocy klawisza 1 (w gére)

i klawisza & (w dét). Widoczne na ekranie podkre$lenie, poczatkowo pod wartoscig okreslajaca godziny, wskazuje, ktéra warto$é
bedzie zmieniona. Po ustawieniu daty i czasu nalezy nacisng¢ klawisz T aby potwierdzi¢ zmiane i powrdci¢ do normalnego stanu
pracy. Nacisniecie klawisza M spowoduje powrét do normalnego stanu pracy bez zapamietania wprowadzonych zmian.

Rejestracja pilotow

W systemie mozna zarejestrowac 4 piloty na pozycjach o numerach od 1 do 4. Kazdy pilot zdalnego sterowania posiada

cztero znakowy kod, podany na wewnetrznej stronie pokrywy baterii. W sktad kodu wchodza cyfry od 0 do 9 i litery

od A do F. Aby zarejestrowaé pilota nalezy wpisa¢ jego kod na jednej z czterech dostepnych w centralce pozycji. Zaden pilot nie
posiada kodu 0000, tak wiec wpisanie tego kodu oznacza brak rejestracji pilota na danej pozycji. Po wybraniu z menu gtéwnego
pozycji Piloty ? na ekranie pojawi sie kod pilota przypisany pozycji 01, np.

Numer pozycji pilota

( Pilot 01 )
( Kod 0000 |

Kod pilota

Wskaznik (podkreslenie) pod numerem pozygji pilota wskazuje, ze naciskajac klawisz 4} lub & mozemy zmieniaé wyswietlany
aktualnie kod pilota dla pozycji od 01 do 04. Aby zmieni¢ kod pilota nalezy klawiszem <= lub = przesunaé podkreslenie wskazujac
znak, ktérego warto$¢ ma by¢ zmieniona przy uzyciu klawiszy i 4.
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7.5. OBSLUGA PILOTA PR-CR2.

1. Aby uruchomi¢ lub zatrzymac pojedynczy naped o numerze w zakresie od 1 do 9 nalezy kolejno nacisnac¢ :
klawisz z cyfra ( 1 do 9) odpowiadajaca numerowi napedu a nastepnie klawisz funkcji ( stop, € - do géry, O - w dot).

aby uruchomi¢ urzadzenie nr 4 (w kierunku do géry) nalezy nacisnaé kolejno: o O

aby zatrzymac¢ pracujace urzadzenie nr 7 nalezy nacisnaé kolejno: (7] stop

2. Aby uruchomi¢ lub zatrzymaé pojedynczy naped o numerze wyrazajacym sie liczbg dwucyfrowg (w zakresie od 10 do 64)
nalezy kolejno nacisna¢ dwa klawisze odpowiadajace numerowi napedu, a nastepnie klawisz (stop, € - do géry, - w dot).

aby uruchomi¢ urzadzenie nr 14 (w kierunku na dét) nalezy nacisnaé kolejno: o 60 0O

aby zatrzymaé dziatajace urzadzenie nr 20 nalezy nacisnaé kolejno: @ @ stop

3. Aby uruchomi¢ lub zatrzymaé wszystkie napedy o numerach nalezacych do okreslonej grupy napedéw (zdefiniowanej uprzednio

w centralce) nalezy kolejno nacisng¢: klawisz F1 (moze tez by¢ F2 lub F3), nastepnie klawiszami cyfr wybra¢ numer grupy
(w zakresie od 1 do 16) i w koricu wcisnaé klawisz funkcji (stop, € - do géry, O - w dét)

aby uruchomi¢ wszystkie napedy z grupy 12 (podnoszenie) nalezy nacisng¢ kolejno: F1 © & O
aby zatrzymac¢ wszystkie napedy z grupy o numerze 1 nalezy nacisnag¢ kolejno: F1 © stop
rc\ ALUPROF "29-
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8. CS1-2PR- CENTRALKA JEDNOKANALOWA Z KODEM KROCZACYM

przeznaczona do sterowania napedéw rolet,

Opis ogolny.

bram i krat zwijanych.

Centralka stuzy do sterowania napedami zasilanymi napieciem 230 V/AC. Centralka moze by¢ sterowana lokalnie
(odpowiednim przyciskiem) lub zdalnie, droga radiowg za pomoca pilota. Wyposazona jest w wejscie z fotokomorki.

Aby centralka reagowata na polecenia z pilota, nalezy kod pilota zarejestrowa¢ w centralce. Mozna zarejestrowac

w centralce maksymalnie 15 réznych kodéw. Sygnaty z pilota lub przycisku sterowania lokalnego powodujg kolejno

w cyklu : ruch w kierunku otwierania, zatrzymanie, ruch w kierunku zamykania, zatrzymanie. Sygnat z fotokomérki w fazie
zamykania spowoduje zatrzymanie napedu i uniemozliwi ponowne uruchomienie go w kierunku zamykania az do
ustgpienia sygnatu z fotokomérki. Ruch w kierunku otwierania bedzie mozliwy pomimo wystepowania sygnatu

z fotokomorki. Czas pracy w dowolnym kierunku jest ograniczony. Warto$¢ ograniczenia jest regulowana potencjometrem

w granicach od 10 do 120 s.

Dane techniczne:

Napiecie zasilania 230 VAC
Czestotliwos$¢ pracy 433,92 MHz
Przekazniki wyjsciowe 10A /250 VAC
Liczba kanatéw 1
Schemat podtaczeniowy:
e ~
R
A
52 ]
j R 1
R25
w3 ]
(=] sw2 PR4 PR3
(=] Q823
[T2]314]5] [T 2[5
—L
L M
M SW2, SW3 - przyciski uczace (patrz ustawienia)
R 25 - ustawianie czasu otwierania/zamykania
Nadajnik PR3..PR4 - przekazniki
s L5 - dioda sygnalizujgca aktualny tryb
G pracy (patrz ustawienia)
H— 1 u TR - transformator sieciowy
1..5,9..11 - miejsca podtaczenia silnikdw,
fotokomorek, wyt. krancowych itp.
12 - zasilanie 230 V/AC - przewod N (zero),
Bariera bezpi +stwa (fotokomérka F 13 - zasilanie 230 V/AC - przewod L1 (faza)
ariera bezpieczenstwa (fotokomorka F) BZ1 - bezpiecznik napedow (3,15 A)
L ) BZ3 - bezpiecznik sieciowy (315 mA)

1,2 - Zasilanie fotokomorki,

4,5 - Fotokomorka [F] (NC-normalnie zwarta)
3,5 - Przycisk sterowania recznego [M] (NO)
9 - Przewdd napedu [S] (otwieranie)

10 - Przewdd napedu [S] (zamykanie)

11 - Przewdd napedu [S] (wspdlny)

12,13 - Zasilanie ~230 V / 50Hz
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Podtaczenie centralki.
Na zaciski 12 i 13 podajemy zasilanie 230 V pradu zmiennego (koniecznie poprzez bezpiecznik réznicowo-pradowy).
Do zaciskoéw 9, 10 i 11 podiaczamy silnik napedu, przy czym zacisk 11 jest zaciskiem wspolnym dla obu kierunkow
ruchu, natomiast przewody do zaciskéw 9 i 10 nalezy przytaczy¢ tak aby zadziatanie fotokomaérki blokowato ruch
w kierunku zamykania.
Zaciski 1 i 2 stanowig wyprowadzenie zasilania +12 V DC dla fotokomorki. Zaciski 1 i 5 sg potaczone z masg centralki.
Zaciski 3 i 5 stanowig wejscie sterowania lokalnego, a zaciski 4 i 5 wejscie sygnatu z fotokomaérki. Sterowanie lokalne
stanowi normalnie otwarty wytacznik monostabilny, ktory w czasie zadziatania zwiera wej$cie do masy. Fotokomérka
z kolei powinna w normalnym stanie zwiera¢ wejscie centralki z masa natomiast rozwiera¢ w czasie zadziatania.

Programowanie centralki.
Centralka posiada mozliwos$¢ ,nauczenia sie” i zapamietania max. 15 (pietnastu) réznych kodéw. Nacisniecie
i przytrzymanie w tej pozycji przetacznika SW3 spowoduje przejscie centralki w tryb ,uczenia si¢”. Sygnalizowane to
bedzie zaswieceniem diody sygnalizacyjnej L5 (kolor czerwony) na ok. 1 sekunde, po ktérych nastapia
0.5 sekundowe btyski w ilosci rownej ilosci aktualnie zapamietanych przez centralke kodéw. Jezeli centralka nie
pamiegta aktualnie zadnych kodéw, to po 1 sekundowym zaswieceniu diody sygnalizacyjnej L5 nie nastapig zadne
btyski. Nalezy teraz nacisna¢ (na dtuzsza chwile) przycisk pilota, ktérego kod ma by¢ zapamigtany. Przyjecie przez
centralke kodu pilota zostanie zasygnalizowane ponownym zaswieceniem diody sygnalizacyjnej L5 na okoto
1 sekunde i nastepujacej po tym serii blyskow. Jezeli ilos$¢ btyskow wzrosta oznacza to, ze centralka ,nauczyta sie”
i zapamietata kolejny kod. Jezeli ilo$¢ btyskow nie wzrosta oznacza to, ze odebrany kod byt juz znany centralce, lub
tez ze centralka pamigta juz 15 (pietnascie) kodow i jej mozliwosci zapamietywania kodow zostaty wyczerpane.

Powrét do normalnego trybu pracy odbywa sie przez zwolnienie przycisku przetacznika SW3 i jest sygnalizowany
zaswieceniem diody sygnalizacyjnej L5 na ok. 2 sekundy. ,Wyuczone” kody sg pamietane takze po wytaczeniu
i ponownym wigczeniu zasilania.

Kasowanie zapamietanych kodow.
Jezeli zachodzi konieczno$c¢ ,skasowania” wszystkich poznanych dotychczas kodéw to nalezy, w trybie ,uczenia sie”,
nacisna¢ przycisk przetacznika SW2. Skasowanie kodéw z pamieci centralki zostanie zasygnalizowane
zaswieceniem diody sygnalizacyjnej L5 na okoto 1 sekunde. Po skasowaniu kodéw nalezy powréci¢ do normalnego
trybu pracy uwalniajac przyciski przetacznikow SW3 i SW2. (Jezeli chcemy teraz zapamieta¢ nowe kody, to nalezy
ponownie wejs¢ w tryb ,uczenia sie”).
Jezeli centralka nie zna (nie pamieta) zadnych koddw to nie jest mozliwe sterowanie jej z pilota, pozostaje natomiast
mozliwos$¢ sterowania przyciskiem lokalnym (sterowanie reczne).
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9. CS2-2PR - CENTRALKA DWUKANALOWA

Opis ogolny.
Centralka stuzy do sterowania napedami zasilanymi napieciem 230 V/AC.

Dane techniczne:

Napiecie zasilania 230 VAC

Pobér pradu 35 mA/ (Stand-by)
Czestotliwos$¢ pracy 433,92 MHz

Przekazniki JW1aFSN (10A/ 250 V AC)
Liczba kanatéw 2

Zasieg ~150m

Na zaciski 12 i 13 podajemy zasilanie 230V pradu zmiennego (koniecznie poprzez bezpiecznik réznicowo - pradowy).
W trybie jednokanatowym do zaciskéw 9, 10 i 11 podtgczamy silnik, przy czym zacisk 11 jest zaciskiem wspolnym dla
obu kierunkéw ruchu. Do zaciskéw 14 i 15 mozemy podtaczy¢ lampe 230 V.

Przy pracy w trybie dwukanatowym do zaciskéw 14, 15, 16 podtaczamy sitownik drugiego napedu, przy czym zacisk
15 jest zaciskiem wspdlnym. Na zaciski 1, 5 i 7 wyprowadzona jest masa centralki. Sposéb podigczenia fotokomorek
i wytacznikéw krancowych w zaleznosci od trybu pokazany jest na rysunku.

Wybor trybu pracy.

Tryb dwukanatowy : SWH1 przetacznik 1 w potozeniu OFF.
Tryb jednokanatowy: SWH1 przetacznik 1 w potozeniu ON.

Przetgcznik 2 powoduje zmiane sposobu sterowania.
Potozenie OFF to normalny a potozenie ON to automatyczny sposob pracy.

Stan przelacznikéw jest odczytywany tylko bezposrednio po wigczeniu zasilania centralki.
Dlatego po zmianie potozenia przelgcznikow nalezy wylaczy¢ i ponownie wigczy¢ zasilanie.

Tryb jednokanatowy (UWAGA!!! Nalezy rozitaczy¢ zworke 7 - 8)

' )
R [@L:
A Ls
D ® D M :II —
| wi
0 = R25
g ———
(=
SW2 823 821
= sl ©___O
|1 |z|a|4|s|c|7|a| o o O |9|1o|11|11|13|14|15||a|
SW 2, SW 3 - przyciski uczace (patrz ustawienia)
L SW1 - przetacznik suwakowy do ustawiania
trybu pracy (patrz ustawienia)
N R 25 - ustawianie czasu otwierania
L/ @ | -—FPE zamykania
! PR1..PR4 - przekazniki
M - LI..L4 - diody sygnalizujace stany
poszczegdinych przekaznikow
Odbiornik Nadajnik I_é_l L5 - dioda sygnalizujgca aktualny tryb
. L pracy (patrz ustawienia)
TR - transformator sieciowy
I0T0l0Ie) 1.8,9.16 - miejsca podiaczenia silnikw,
fotokomadrek, wyt. krancowych itp.
G4 - wyjscie dodatkowego kanatu (przy
wspoétpracy z jednym silnikiem)
BZ1, BZ2 - bezpieczniki napeddéw (3,15 A)
Bariera bezpieczenstwa (fotokomorka F) BZ3 - bezpiecznik sieciowy (315 mA)
\ y,
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TRYB JEDNOKANALOWY - (przetacznik SW1-1 w potozeniu ON)
4,5 - Fotokomarka [F] (NC - normalnie zwarta)
3,5 - Przycisk sterowania recznego [M] (NO)
14,15 - Lampa sygnalizacyjna na ~230V [L] (max. moc 100W)
9 - Przewdd napedu [S] (otwieranie)
10 - Przewdd napedu [S] (zamykanie)
11 - Przewdd napedu [S] (wspdliny)
12,13 - Zasilanie ~230V/50Hz

W trybie jednokanatowym istnieje dodatkowo mozliwo$¢ podiaczenia lampy sygnalizacyjnej (230 V AC). Lampa
sygnalizacyjna miga wolniej podczas ruchu napedu w kierunku otwierania i szybciej podczas ruchu napedu

w kierunku zamykania. Gdy brama jest otwarta lampa $wieci w sposoéb ciagty. Przy catkowitym zamknieciu lampa
gasnie. Poniewaz sterowanie jednym napedem wykorzystuje tylko jeden przycisk pilota, drugi przycisk moze by¢
uzyty do aktywacji innego urzadzenia (np. innej centralki). W tym celu, w czasie gdy przycisk ten jest nacisniety, na
odpowiednim wyjsciu pojawia sie stan zwarcia.

Tryb DWUKANALOWY

'a N\
: o=
D & :I ﬂ:l:l]
' swi
0 I'_'lm
= s ©
BZ3 BZ1
= elelzlzl OO
[TllTslel]e] | & | |@|a|  [sw[u[izliaafise]
i )
N

Odbiornik Nadajnik Nadajnik

-+ - 4 -+
[ Nozg

OG0

Bariera bezpieczenstwa (fotokomoérka F1) Bariera bezpieczenstwa (fotokomoérka F2)

TRYB DWUKANALOWY - (przetacznik SW1-1 w potozeniu OFF)

7.8 - Fotokomorka drugiego napedu [F2] (NC)

6,7 - Przycisk sterowania recznego drugiego napedu [M2] (NO)
4,5 - Fotokomorka pierwszego napedu [F1] (NC)

3,5 - Przycisk sterowania recznego pierwszego napedu [M1] (NO)
16 - Przewdd drugiego napedu [S2] (zamykanie)

15 - Przewdd drugiego napedu [S2] (wspdiny)

14 - Przewdd drugiego napedu [S2] (otwieranie)

9 - Przewdd pierwszego napedu [S1] (otwieranie)

10 - Przewdd pierwszego napedu [S1] (zamykanie)

11 - Przewdd pierwszego napedu [S1] (wspdiny)

12,13 - Zasilanie ~230V/50Hz

r‘\ ALUPROF
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W trybie dwukanatowym mozemy sterowac niezaleznie pracg dwoch napeddéw. Centralka moze byé sterowana
lokalnie (odpowiednim przyciskiem, oddzielnie kazdy naped) lub zdalnie, drogq radiowg za pomocg pilota.
Wyposazona jest w wejscia z fotokomérek (jedno na kazdy naped). Sygnaty z pilota lub przycisku sterowania
lokalnego powodujg kolejno w cyklu : ruch w kierunku otwierania, zatrzymanie, ruch w kierunku zamykania,
zatrzymanie. Sygnat z fotokomorki (rozwarcie) w fazie zamykania spowoduje zatrzymanie napedu.

Czas pracy w dowolnym kierunku jest ograniczony. Warto$¢ ograniczenia jest regulowana potencjometrem

R25 w granicach od 10 do 120 s.

Wyrézniamy dwa sposoby sterowania jednym napedem: normalny i automatyczny. W sposobie normalnym kolejne
sygnaty sterowania (lokalne lub z pilota) powoduja kolejno w cyklu : ruch w kierunku otwierania, zatrzymanie, ruch
w kierunku zamykania, zatrzymanie. W automatycznym sposobie sterowania kazdy sygnat sterowania rozumiany
jest jako polecenie otwarcia, zamykanie natomiast odbywa sie automatycznie po uptywie ustalonego czasu.

Czas ten jest rowny ustawionemu potencjometrem R25 czasowi pracy. Jezeli brama jest zamknieta to sygnat
sterowania (lokalny lub z pilota) spowoduje rozpoczecie ruchu w kierunku otwierania. Ruch ten bedzie trwat az do
zadziatania odpowiedniego wytacznika krancowego lub czas okreslony ustawieniem potencjometru R25, dalsze
sygnaty sterowania bedg ignorowane. W stanie otwarcia brama pozostanie przez czas okreslony ustawieniem R25.
Kazdy sygnat odebrany w czasie oczekiwania na automatyczne zamkniecie spowoduje liczenie tego czasu od
poczatku. Na 5 s przed rozpoczeciem zamykania lampa btyska z okresem ok. 0.5 s informujac ze zacznie sie
zamykanie. Jezeli w czasie ruchu w kierunku zamykania zostanie odebrany sygnat sterowania lub zadziata
fotokomorka to nastapi natychmiastowy powrét do fazy ponownego otwierania. Ten sposob pracy jest szczegolnie
przydatny jezeli z jednej bramy czy szlabanu korzysta wielu uzytkownikéw.

Programowanie centralki.

Centralka posiada mozliwos$¢ ,nauczenia si¢” i zapamietania max. 15 réznych kodéw. Nacisnigcie i przytrzymanie
przetacznika SW3 spowoduje przejscie centralki w tryb ,uczenia sie”. Sygnalizowane to bedzie zaswieceniem diody
sygnalizacyjnej L5 na ok. 1s., po ktérych nastgpia 0.5s. btyski w ilosci rownej liczbie aktualnie zapamietanych przez
centralke kodéw. Jezeli centralka me pamieta zadnych kodoéw, to nie nastapig zadne btyski. Nalezy teraz nacisna¢
(na dtuzsza chwile) przycisk pilota, ktérego kod ma by¢ zapamietany. Przyjecie przez centralke kodu pilota zostanie
zasygnalizowane ponownym zaswieceniem diody L5 na okoto 1 s. i nastepujacej po rym serii btyskéw. Jezeli ilos¢
btyskdw wzrosta oznacza to, ze centralka ,nauczyta sie” i zapamietata kolejny kod. Jezeli ilo$¢ blyskéw nie wzrosta
oznacza to. ze odebrany kod byt juz znany centralce, lub tez Zze centralka pamieta juz 15 kodéw.

Powrét do normalnego trybu pracy odbywa sie przez zwolnienie przetacznika SW3 i jest sygnalizowany zaswieceniem
diody L5 na ok. 2s. ,Wyuczone” kody sg pamigtane takze po wytgczeniu i ponownym wigczeniu zasilania.

Kasowanie zapamigtanych kodoéw.

Jezeli zachodzi koniecznosc¢ ,skasowania” wszystkich poznanych dotychczas kodéw to nalezy, w trybie ,uczenia sie”,
nacisna¢ przycisk przetgcznika SW2. Skasowanie kodéw z pamieci centralki zostanie zasygnalizowane
zaswieceniem diody L5 na okoto 1s. Po skasowaniu kodéw nalezy powréci¢ do normalnego trybu pracy uwalniajac
przyciski przetacznikow SW3 i SW2.
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10. LRU2-2PR tACZE RADIOWE Z KODEM KROCZACYM DO STEROWANIA CENTRALKAMI
Instrukcja montazu i specyfikacja techniczna

Opis dziatania dekodera:

Dekoder zdalnego sterowania LRU2-2PR z dotaczonym odbiornikiem radiowym pozwala na sterowanie dwdch
niezaleznych urzadzen. Wyjscia dekodera stanowig dwie pary zaciskéw dotgczonych do stykéw niezaleznych
przekaznikéw. Dekoder moze wspétpracowac z pilotami dwu i cztero kanatowymi. Po nacisnieciu klawisza na pilocie
styki odpowiedniego przekaznika zostang zwarte na czas tym dtuzszy, im dtuzej bedziemy trzymacé nacisniety
klawisz pilota. Styki ulegng roztagczeniu ok. 1 sekunde po zwolnieniu klawisza na pilocie. Jednoczesne naci$nigcie
obu klawiszy pilota nie powoduje zadziatania dekodera. W przypadku uzycia pilota cztero kanatowego klawisze

Kan 1. i Kan.2 normalnie sterujg praca przekaznikéw PR3 i PR4. Przetozenie zworek | i Il powoduje, ze przekazniki
sterowane sg klawiszami Kan3. i Kan4. Daje to mozliwos$¢ obstugiwania jednym pilotem dwdch dekoderéw,

czyli do czterech niezaleznych urzadzen.

Dane techniczne:

Napiecie zasilania 24 V DC/AC lub 12V DC
Pobér pradu 10 mA / Stand-by
Czestotliwos¢ pracy 433,92 MHz

Impedancja wejscia antenowego 50 Q

Liczba kanatéw 2

Zasieg >>100 m

Zasilanie dekodera:
Dekoder moze by¢ zasilany statym lub zmiennym nie stabilizowanym lub stabilizowanym napieciem 24 V
lub statym 12 V DC.

G1 - gniazdo radioodbiornika,
Sw1 | PR4 | | PR3 | D4 - dioda $wiecaca,
PR3, PR4 - przekazniki kanatu 1i 2
g ° 1,2 - zaciski przekaznikéw kanatow 1 2,
o|o |8 24V DC - zasilanie 24 V DC/AC
5 g < G2 nie stabilizowane,
3 - 12V DC - zasilanie 12 V DC stabilizowane,
SW 1 - przycisk uczenia kodow
Thol Lo2 SW 2 - przycisk kasowania wyuczonych
L ) kodow

Rejestracja (uczenie) pilotow:

Dekoder ma mozliwo$¢ nauczenia sie i zapamietania do 255 (dwustu pie¢dziesieciu pieciu) réznych pilotow. W celu
nauczenia dekodera nowego pilota nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk uczenia SW1. Dekoder odpowie
zaswieceniem diody L5 na ok. 1 s., po czym nastgpig btyski w ilosci odpowiadajacej ilosci juz zarejestrowanych
pilotéw. Wciaz trzymajac nacisniety przycisk uczenia na dekoderze naciskamy teraz dowolny klawisz na pilocie.
Centralka odpowie ponownym zaswieceniem diody L5 na ok. 1 sekunde, po czym nastapig krétkie btyski. Jezeli ilos¢
btyskéw wzrosta (o jeden) to znaczy, ze dekoder nauczyt sie kolejnego pilota. Jezeli ilos¢ btyskow nie wzrosnie, to
znaczy, ze centralka juz znata tego pilota, lub tez Zze centralka zna juz 15 pilotow.
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Kasowanie kodow pilotow z pamieci:

Istnieje mozliwos¢ skasowania z pamieci wszystkich zarejestrowanych pilotow. W tym celu nalezy nacisng¢

i przytrzymac przycisk uczenia SW1, a nastepnie trzymajac nacisniety przycisk uczenia nacisna¢ na chwile przycisk
kasowania SW2 na dekoderze i po ok. 2 s. pusci¢ przycisk uczenia SW1. Wszystkie znane dekoderowi kody pilotow
zostang zapomniane i mozna bedzie zarejestrowa¢ ponownie te same lub inne piloty.

Uwagi do montazu odbiornika:

Dekoder jest wyposazony w odbiornik radiowy o bardzo duzej czuto$ci. Po zainstalowaniu dekodera, a przed
podtaczeniem dalszych urzadzen, prosimy o sprawdzenie zasiegu i poprawnosci pracy dekodera. Klawisze nalezy
przyciskaé nie czesciej niz raz na sekunde. Zbyt szybkie naciskanie klawiszy powoduje ze sterowana centralka nie
przechodzi do kolejnej fazy pracy, czyli nie wykonuje kolejnego rozkazu. W przypadku problemoéw z zasiegiem lub
z poprawnoscig pracy w pierwszej kolejnosci nalezy zmierzy¢ napigcie zasilajace. Minimum napiecia
gwarantujacego poprawng prace i zasieg to 24 V AC/DC lub 12 V DC. W przypadku nie zadowalajacych zasiegow,
przy wiasciwym napigciu zasilajacym, nalezy zmieni¢ miejsce usytuowania odbiornika radiowego.
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11. PILOT PR1 - PR2

Pilot PR1 (oznaczony kropka czerwong) oraz PR2 (oznaczony kropka niebieska) sterujg urzadzeniami w cyklu: ruch w jedng,
strone, stop, ruch w drugg strone, stop itd. W zwigzku z tym zarejestrowanie jednego klawisza do kilku sterownikéw (grupa)
moze spowodowac, ze sterowniki te bedg wykonywaty rézne czynnosci (jedne bedag sie zamykacé, a inne otwierac) po
nacisnieciu tego klawisza. Spowodowac to moze: chwilowy brak zasiegu ktoregos sterownika lub uruchomienie sterownikow
tacznikami recznymi. PR1 posiada dwa klawisze, ktore dziatajg w jednakowy sposoéb sterujgc jednym napedem, natomiast
PR2 moze sterowa¢ dwoma niezaleznymi napedami poprzez radiowy sterownik SR-X/PT. Umozliwia réwniez sterowanie
poprzez tacze radiowe LRU2-2PR, innymi sterowaniami np. bram przesuwnych.

12. PILOT PR4

Pilot PR4 steruje sterownikiem w cyklu: ruch w jedng strone, stop, ruch w drugg strone, stop itd. W zwigzku z tym
zarejestrowanie jednego klawisza do kilku sterownikéw (grupa) moze spowodowac, ze sterowniki te beda wykonywaty rézne
czynnosci (jedne beda sie zamykaé, a inne otwieraé) po nacisnieciu tego klawisza. Spowodowac to moze: chwilowy brak
zasiegu ktéregos sterownika lub uruchomienie sterownikéw tgcznikami recznymi. PR4 umozliwia sterowanie wieloma
niezaleznymi urzgdzeniami np. 4 sterownikami SR-X/PT, oraz umozliwia réwniez sterowanie poprzez tacze radiowe
LRU2-2PR, innymi sterowaniami np. bram przesuwnych.

13. PILOT PR-CR2

( )

\. J

Pilot PR-CR2 umozliwia zdalne sterowanie w ,SYSTMIE STEROWANIA NAPEDOW ROLET” (z centralkg CR2) poszczegdlnymi
napedami w zakresie od 1 do 64, sterowanie grupami napedow oraz wszystkimi sterownikami jednoczesnie.
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14. PILOT PIL-99

\. J

Pilot PIL-99 umozliwia obstuge sterownikéw SR-Xn/PT w zakresie od 01 do 99 pojedynczych rolet lub dowolnych grup.

W pilocie PIL-99 wyrézniamy dwa tryby pracy:

1. Petny tryb pracy, w ktérym mamy mozliwos$¢ ustawienia kazdego numeru napedu od 00 do 99. Wybdr numeru napedu
(sterownika) odbywa sie przy pomocy klawiszy | oraz Il, gdzie klawiszem | zmieniamy lewaq cyfre na wyswietlaczu a kla-

wiszem Il cyfre prawa. Wybor cyfry wskazywany jest miganiem, w tym momencie naciskajac odpowiednio klawisze géra
lub dét zmieniamy cyfre (stopniowo co 1) od Odo 9.

2. Skrécony tryb pracy (uproszczony), w ktérym sami okreslamy liczbe obstugiwanych napedéw. Maksymalny numer,
ktory ma by¢ wykorzystany ustawiamy w trybie petnym klawiszami | i Il oraz géra i dét w sposob opisany powyzej. Po
ustawieniu zadanego numeru wychodzimy z tego trybu klawiszem I lub Il (wy$wietlacz przestaje miga¢). Po tej operac;ji
naciskamy klawisz STOP. Nastepnie przestawiamy zworke J1 w pilocie (wewnatrz pilota na ptytce wyswietlacza) z poto-
zenia dolnego (petny tryb pracy) w potozenie gorne (blizej krawedzi obudowy pilota). Teraz mamy dostep maksymalnie
do numeru napedu, ktéry ustawilismy. Zmiana numeru w tym trybie odbywa sie w ten sposob, ze dziatamy w tzw. petli -
kolejne nacisniecie klawisza I lub Il powoduje zmiane numeru kolejno od 00 do maksymalnego i odwrotnie. Po numerze
maksymalnym zmiana nastapi na 00.

Aby spowodowac ruch wybranego napedu, nalezy nacisng¢ klawisz géra (otwieranie) lub klawisz dét (zamykanie). Naped mozemy
zatrzymac klawiszem STOP w dowolnym momencie. Po 15 sekundach bezczynnosci (brak nacisniecia klawisza) pilot przechodzi
w stan tzw. uspienia (zmniejszonego poboru pradu z baterii) i wyswietlacz gasnie. Ze stanu uspienia pilota wybudzamy klawiszami
I'lub II, bo pozostate klawisze w tym stanie nie dziatajg. Po wiaczeniu wyswietlacz pokazuje ostatnio wybierany numer.
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